BAB V

KESIMPULAN DAN SARAN
V.1 Kesimpulan

Dari hasil penelitian yang telah dilakukan mengenai pemodelan dan
simulasi motor wiper kecepatan /ow dan high dengan output kecepatan dapat
disimpulkan bahwa :

1. Pemodelan sistem motor wiper untuk kecepatan /ow dan high dilakukan
menggunakan pendekatan model matematika berbasis sistem elektrik dan
mekanik, kemudian disimulasikan melalui Matlab Simulink dengan blok
state space sebagai kontrol dari motor. Simulasi dilakukan dengan
memberikan input berupa tegangan pada tiap mode kecepatan. Model
yang dibangun menunjukkan hasil yang cukup relevan dengan pengujian
fisik secara langsung.

2. Parameter yang mempengaruhi kinerja motor wiper di tiap mode
kecepatan meliputi:

a. Tegangan Input
Parameter ini berpengaruh pada output yaitu putaran motor atau
RPM jika tegangan input besar putaran motor akan berputar cepat ,
jika tegangan input kecil putaran motor akan berputar lebih lambat.
b. Resistansi
Parameter ini berpengaruh untuk menentukan seberapa besar
hambatan terhadap arus listrik yang masuk ke kumparan
motor,resistansi lebih tinggi menghasilkan panas lebih banyak dan
menurunkan efisiensi motor,pada kecepatan /ow resistansi yang
dominan dapat membatasi arus sehingga kecepatan lebih lambat.
c. Induktansi
Parameter ini berpengaruh bagaimana arus dalam kumparan
berubah terhadap waktu,induktansi tinggi memperlambat kenaikan
arus.

d. Konstanta Torsi
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Parameter ini berpengaruh dalam menunjukkan hubungan antara
arus dan torsi yang dihasilkan motor, Nilai tinggi berarti motor mampu
menghasilkan torsi besar dengan arus kecil.

e. Konstanta Gaya Gerak Balik

Parameter ini berpengaruh dalam mengindikasikan berapa besar
tegangan balik (back EMF) yang dihasilkan saat rotor berputar, Jika
parameter ini tinggi akan menurunkan arus saat kecepatan naik.

f. Koefisien Friksi

Parameter ini berpengaruh dalam menyatakan hambatan mekanik
yang memperlambat putaran motor,parameter ini berdampak jika friksi
tinggi maka lebih banyak energi yang terbuang dan kecepatan akan
menurun.

g. Momen Inersia

Parameter ini berpengaruh dalam menggambarkan kecenderungan
sistem rotor ditambah beban untuk tetap dalam keadaan diam atau
bergerak,Jika momen inersia tinggi menyebabkan motor butuh waktu
lebih lama untuk akselerasi atau deselerasi.

h. Gear Ratio
Parameter ini berpengaruh dalam menentukan hubungan antara

kecepatan rotor dengan kecepatan motor.

Dari hasil pengujian diperoleh bahwa perubahan tegangan input
berpengaruh langsung terhadap kecepatan putaran (RPM) dan juga terhadap
arus serta torsi yang dihasilkan. Mode Aigh menghasilkan putaran tinggi dan
torsi lebih tinggi dibanding mode /ow.

V.2 Saran
Dari kesimpulan tersebut, terdapat beberapa saran yang diperoleh
setelah melakukan analisis dan percobaan simulasi yang telah dilakukan ,
diantaranya:

1. Perlunya pengujian motor wjper menggunakan tegangan yang sebenarnya

(Tegangan pada aki) agar saat melakukan penguijian tegangan dapat stabil.

67



2. Perlunya penerapan pada model kendaraan sebenarnya agar diperoleh
data yang lebih representatif terhadap kondisi operasional, termasuk
pengaruh beban nyata dan faktor lingkungan.

3. Validasi model sebaiknya dilakukan tidak hanya dengan satu jenis motor
wiper, tetapi juga dengan berbagai jenis dan spesifikasi motor dari merek

yang berbeda.
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