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BAB V  

KESIMPULAN DAN SARAN 

 

V.1 Kesimpulan 

Berdasarkan proses peningkatan spesifikasi komponen pada perangkat 

kamera pendeteksi kecepatan berbasis LiDAR, rancangan automatic capture 

pada sistem kamera pendeteksi kecepatan berbasis LiDAR, integrasi 

perangkat kamera pendeteksi kecepatan berbasis LiDAR dengan sistem 

informasi pencatatan data deteksi kecepatan, adapun kesimpulan yang dapat 

diambil terhadap penelitian Automatic Capture Pada Kamera Pendeteksi 

Kecepatan Berbasis Lidar sebagai berikut: 

1. Kamera pendeteksi kecepatan berbasis LiDAR telah ditingkatkan secara 

signifikan menggunakan Raspberry Pi 4B sebagai unit pemrosesan 

utama. Sistem ini dilengkapi dengan kamera Arducam 12MP untuk 

pencitraan berkualitas tinggi, serta sensor LiDAR Benewake TF02-Pro dan 

modul GPS Beitian BN-220 yang terintegrasi melalui UART untuk 

pengukuran jarak dan lokasi yang presisi. Daya disediakan oleh tiga 

baterai LiPo 18650 paralel, dengan layar TFT 3.5 inci sebagai antarmuka 

pengguna. Desain keseluruhan menyerupai kamera, dengan bingkai 

cetak 3D yang kokoh dan pegangan tangan ergonomis, memastikan 

perlindungan komponen dan kenyamanan operasional. 

2. Sistem ini memiliki fitur penangkapan otomatis dengan pendekatan 

asynchronous, dengan melakukan pengambilan, pemrosesan gambar, 

dan penentuan koordinat secara paralel. Ia memotret saat kecepatan 

melebihi 2 km/jam (mode otomatis) atau melalui pemicu manual. 

Kecepatan dihitung tiap 0,1 detik dari data LiDAR (V=Δt/Δs). Deteksi 

objek kendaraan menggunakan YOLOv8 memastikan hanya gambar 

relevan yang tersimpan. 

3. Perangkat pendeteksi kecepatan terintegrasi dengan sistem informasi 

berbasis web melalui API. Data gambar (Base64), kecepatan, dan lokasi 

dikirim via HTTP POST. Sistem ini menggunakan MySQL untuk 

penyimpanan dan Leaflet.JS untuk visualisasi lokasi. Dashboard 
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menyediakan pemantauan perangkat, data harian, dan manajemen data. 

Keamanan terjamin dengan X-API-Key. 

4. Fitur automatic capture pada kamera LiDAR ini menunjukkan kinerja yang 

andal. Namun, akurasi deteksi objek sangat dipengaruhi kondisi 

pencahayaan, optimal pagi hari (06.00-10.00), menurun saat siang 

(silau) dan malam (kurang cahaya/gangguan lampu). Suhu lingkungan 

juga memengaruhi stabilitas perangkat. Peningkatan akurasi kecepatan 

dan lokasi lebih diharapkan dengan LiDAR TF-Mini Pro (penelitian 

sebelumnya). 

V.2 Saran  

Berdasarkan penelitian dan pengembangan pada penelitian ini penulis 

mempunyai saran terhadap penelitian yang telah dilakukan dan sekiranya 

dapat dikembangkan kembali terhadap penelitian selanjutnya, saran dari 

penelitian Automatic Capture Pada Kamera Pendeteksi Kecepatan Berbasis 

Lidar sebagai berikut : 

1. Perluasan pengujian durabilitas perangkat pada berbagai kondisi suhu 

ekstrem dan lingkungan untuk memastikan stabilitas operasional jangka 

panjang. 

2. Pengembangan algoritma deteksi objek yang lebih robust dan adaptif 

terhadap kondisi pencahayaan yang bervariasi, termasuk siang hari 

dengan glare dan malam hari dengan minimnya cahaya atau gangguan 

lampu kendaraan. 

3. Optimalisasi kalibrasi sensor LiDAR pada berbagai sudut deklinasi untuk 

meningkatkan akurasi pengukuran kecepatan saat objek tidak tegak lurus 

terhadap sensor.
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