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BAB V
KESIMPULAN DAN SARAN

Kesimpulan

1. Rancang bangun sistem ini dimulai dengan studi literatur, kemudian dari

studi literatur dapat menganalisis kebutuhan yang akan digunakan nanti
untuk membuat alat. Lalu membuat konsep alat untuk memutuskan alat
ini akan diaplikasikan langsung di sepeda motor atau hanya di uji
cobakan di sepeda. Setelah itu masuk ke perancangan alat meliputi blok
diagram alat dan penempatan alat. Selanjutnya perakitan alat meliputi
eksekusi atau tindak lanjut dari blok diagram alat serta penempatan alat.
Jika sudah selesai maka alat dapat di uji coba terlebih dahulu untuk

mengetahui apa semua sistem dapat bekerja.

. Dari hasil uji coba alat, cara kerja sistem ini ketika digunakan oleh

pengendara yakni Sistem ini dirancang untuk mematikan lampu sein
secara otomatis berdasarkan kondisi tertentu. Sistem akan aktif jika
pengendara menekan saklar atau saat sensor Gyroscope mendeteksi
sudut kemiringan mencapai 40°. Sensor ini terhubung ke mikrokontroler
ESP32 dan hasil pembacaannya ditampilkan pada display oled.
Hubungkan sistem dengan internet lalu saat tombol sistem ditekan, alat
menginisialisasi sensor, display, dan mini MP3 player. Setelah motor
dinyalakan, sensor akan membaca kemiringan stang dan menampilkan
sudutnya di disp/ay. Ketika saklar sein ditekan, lampu dan audio akan
aktif, dan ESP32 akan memerintahkan Gyroscope membaca kemiringan
dan data besaran sudut diteruskan ke Blynk. Jika sudut kemiringan
terbaca, sistem akan mematikan lampu sein dan memberi bunyi sebagai
tanda lampu padam. Saat stang kembali lurus, sistem mereset sudut

kemiringan.

Saran

1. Ada delay waktu sekitar 15 detik ketika alat sedang mereset untuk

membaca besaran sudut kembali.

2. Getaran pada sepeda motor ketika motor dihidupkan dapat

memengaruhi pembacaan sudut oleh sensor.
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3. Aplikasi Blynk perlu dikembangkan lagi karena data yang ditampilkan
dalam aplikasi blynk sebesar 45°.

4. Rangkaian alat yang masih terlalu rumit sehingga membutuhkan tempat
yang besar.
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