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INTISARI

Penerangan yang optimal pada kendaraan bermotor merupakan aspek
penting dalam mendukung keselamatan berkendara, terutama pada malam hari.
Salah satu permasalahan umum yang kerap terjadi adalah penyimpangan arah
dan intensitas sinar lampu utama jauh, yang dapat menyebabkan gangguan
visibilitas maupun risiko silau terhadap pengendara lain. Penelitian ini bertujuan
untuk mengimplementasikan metode regresi linear pada alat headlight tester
merek Viskor dalam mendeteksi penyimpangan dan intensitas lampu utama jauh
kendaraan, serta mengevaluasi hasilnya terhadap standar keselamatan sesuai

Peraturan Pemerintah Nomor 55 Tahun 2012.

Metode yang digunakan adalah penelitian kuantitatif eksperimental
dengan penguijian pada kendaraan Daihatsu Gran Max tipe S403 di UPTD PKB
Kabupaten Sragen. Data diperoleh melalui pengukuran intensitas dan
penyimpangan lampu pada berbagai jarak, kemudian dianalisis menggunakan
regresi linear untuk memodelkan hubungan antara jarak, intensitas, dan

penyimpangan lampu utama jauh.

Hasil penelitian menunjukkan bahwa model regresi linear memiliki tingkat
kepresisian yang baik, dengan nilai koefisien determinasi (R2) mencapai lebih
dari 85% untuk semua variabel. Namun, prediksi intensitas pada jarak 100 meter
dengan regresi linear menjadi negatif, sehingga digunakan pendekatan hukum
invers kuadrat yang menghasilkan intensitas yang benar berdasrkan hukum
fisika. Sebaliknya, prediksi penyimpangan arah menunjukkan nilai yang sangat
besar dan tidak sesuai dengan batas toleransi teknis. Hasil ini menegaskan
pentingnya evaluasi lebih lanjut terhadap sistem pencahayaan kendaraan dan
keterbatasan model regresi linear untuk ekstrapolasi ekstrem. Penelitian ini
memberikan kontribusi dalam peningkatan kepresisian pengujian lampu utama
serta memberikan landasan untuk pengembangan sistem uji yang lebih canggih

dan sesuai dengan kebutuhan keselamatan transportasi jalan.

Kata kunci: Headlight tester, regresi linear, penyimpangan lampu utama,

intensitas cahaya, keselamatan kendaraan bermotor.
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ABSTRAK

Optimal lighting on motor vehicles was an important aspect in supporting
driving safety, especially at night. One common issue that often occurred was the
deviation in the direction and intensity of high beam headlights, which could
cause visibility disturbances or glare risks to other drivers. This research aimed to
implement the linear regression method on a Viskor brand headlight tester to
detect deviations and the intensity of vehicle high beams, and to evaluate the
results against safety standards in accordance with Government Regulation
Number 55 of 2012.

The method used was experimental quantitative research with testing
conducted on a Daihatsu Gran Max type S403 vehicle at the UPTD PKB Sragen
Regency. Data were obtained through measurements of light intensity and
deviation at various distances. These data were then analyzed using linear
regression to model the relationship between distance, intensity, and deviation of
the high beam headlights.

The research results indicated that the linear regression model exhibited a
good level of precision, with a coefficient of determination (R?2) value exceeding
85% for all variables. However, the intensity prediction at a distance of 100
meters using linear regression became negative, necessitating the use of the
inverse square law approach, which yielded correct intensity values based on
physical laws. Conversely, the prediction of directional deviation showed very
large values that did not comply with technical tolerance limits. These results
underscored the importance of further evaluating vehicle lighting systems and
highlighted the limitations of linear regression models for extreme extrapolation.
This research contributed to the improvement of headlight testing precision and
provided a foundation for the development of more advanced testing systems

that met the safety needs of road transportation.

Keywords: Headlight tester, linear regression, headlight deviation, light

intensity, motor vehicle safety.
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