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INTISARI

Kendaraan di Indonesia semakin berkembang sangat cepat, dengan semakin
berkembangnya kendaraan ini maka hal tersebut mempengaruhi jumlah
kecelakaan kendaraan tiap tahunnya. Menurut data PT Jasa Marga (Persero)
kecelakaan yang terjadi di indonesia 46% nya terjadi pada jalan tol, dan penyebab
yang terjadi pada kecelakaan di jalan ialah 86% diantaranya disebabkan oleh
human error atau kesalahan faktor manusia dan, 33% kecelakaan yang berada di
jalan tol yang melibatkan kendaraan berat yaitu kecelakaan tabrak belakang
kendaraan.

Jenis metode penelitian yang penulis terapkan merupakan metode Research
and Development (R&D) atau penelitian dan pengembangan yang artinya
penelitian ini merupakan sebuah pengembangan dari penelitian sebelumnya yaitu
berupa pengembangan dalam bentuk perancangan alat ukur intensitas cahaya dan
tinggi lampu kendaraan bermotor yang diharapkan bisa diterapkan pada pengujian
lampu kendaraan khususnya pada pengujian intensitas cahaya pada lampu
belakang kendaraan.

Rancangan alat terdiri dari sensor-sensor yang dirancang menjadi sebuah
rancangan sistem yang kemudian diprogam untuk membuat suatu perintah
pemrogaman. Cara kerja rangkaian yaitu pada sensor akan mengukur hasil
pengukuran yang nantinya akan ditampilkan secara digital melalui layar LCD. Serta
pada hasil penyimpangan pengukuran diperoleh presentase penyimpangan 0,97%
dan 1,39% yang menunjukan konsistensi alat dalam pengukurannya. Prosedur alat
dalam penggunaannya ialah kendaraan berada ditempat datar, pengukuran
dilakukan dengan mensejajarkan posisi alat dengan lampu belakang kendaraan
dengan jarak pengukuran 1 meter agar hasil pengukuran lebih optimal. Alat sudah
divalidasi oleh penguji dengan hasil 83% Efektif dengan didasari oleh jawaban
kuisioner penguiji.

Kata Kunci: Intensitas cahaya, Lampu posisi belakang, Arduino Uno, Sensor
Cahaya BH1750, Sensor Ultrasonik.
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ABSTRACT

Vehicles in Indonesia are growing very fast, with the development of these
vehicles, it affects the number of vehicle accidents every year. According to data
from PT Jasa Marga (Persero), 46% of accidents that occur in Indonesia occur on
toll roads, and the causes that occur in road accidents are 86% of them caused by
human error or human factor errors and, 33% of accidents on toll roads involving
heavy vehicles, namely vehicle rear-end collision accidents.

The type of research method that the author applies is a Research and
Development (R&D) method or research and development which means that this
research is a development of previous research in the form of development in the
form of designing light intensity measuring instruments and high motor vehicle
lights which are expected to be applied to vehicle light light testing, especially in
testing light intensity on vehicle taillights.

The design of the tool consists of sensors that are designed into a system
design which is then programmed to make a programming command. The way the
circuit works is that the sensor will measure the measurement results which will
later be displayed digitally through the LCD screen. As well as in the results of
measurement deviations obtained a percentage of deviations of 0.97% and 1.39%
which shows the consistency of the tool in its measurement. The tool procedure in
its use is that the vehicle is in a flat place, measurements are carried out by aligning
the position of the tool with the vehicle’s taillights with a measurement distance of
1 meter so that the measurement results are more optimal. The tool has been
validated by the examiner with a result of 83% Effective based on the examiner's
qguestionnaire answers.

Keywords: Light intensity, Rear position light, Arduino Uno, BH1750 Light Sensor,
Ultrasonic Sensor.
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