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INTISARI 

 

Penelitian ini bertujuan untuk merancang dan membangun sebuah prototipe 

sistem keamanan dan keselamatan sepeda motor berbasis Internet of Things 

(IoT). Peningkatan kasus pencurian sepeda motor dan kebutuhan akan fitur 

keselamatan yang lebih canggih menjadi motivasi utama di balik pengembangan 

sistem ini. Prototipe ini dirancang untuk memberikan solusi komprehensif yang 

tidak hanya mencegah pencurian tetapi juga meningkatkan keselamatan 

pengendara. 

Sistem yang dikembangkan mengintegrasikan berbagai komponen 

elektronik, termasuk Global Positioning System (GPS) untuk pelacakan lokasi real-

time, sensor kemiringan untuk mendeteksi posisi tidak wajar atau kecelakaan, dan 

komponen pendukung lainnya seperti lampu LED. Dengan memanfaatkan 

konektivitas IoT, data dari sensor-sensor ini dapat dikirimkan secara nirkabel ke 

pengguna melalui aplikasi atau notifikasi, memungkinkan pemantauan dan kontrol 

jarak jauh terhadap sepeda motor. Keunggulan sistem ini meliputi konsumsi daya 

yang efisien, waktu pemakaian komponen yang lebih lama (khususnya LED), dan 

akurasi tinggi dalam pendeteksian lokasi melalui GPS. 

Hasil dari penelitian ini diharapkan dapat berupa sebuah prototipe fungsional 

yang mampu mendeteksi upaya pencurian, memberikan informasi lokasi sepeda 

motor secara akurat, dan mengidentifikasi kondisi kemiringan yang berpotensi 

membahayakan. Implementasi sistem ini diharapkan dapat meningkatkan rasa 

aman bagi pemilik sepeda motor dan berkontribusi pada penurunan angka 

kecelakaan serta pencurian. 

Kata Kunci: Sistem Keamanan, Sistem Keselamatan, Sepeda Motor, Internet of 

Things (IoT), GPS, Sensor Kemiringan.  
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ABSTRACT 

  

This research aims to design and build a prototype of a motorcycle security 

and safety system based on the Internet of Things (IoT). The increasing number 

of motorcycle theft cases and the need for more advanced safety features are the 

main motivations behind the development of this system. This prototype is 

designed to provide a comprehensive solution that not only prevents theft but also 

enhances rider safety. 

The developed system integrates various electronic components, including a 

Global Positioning System (GPS) for real-time location tracking, a tilt sensor to 

detect abnormal positions or accidents, and other supporting components such as 

LED lights. By leveraging IoT connectivity, data from these sensors can be 

transmitted wirelessly to the user via an application or notifications, enabling 

remote monitoring and control of the motorcycle. The advantages of this system 

include efficient power consumption, longer component lifespan (especially for 

LEDs), and high accuracy in location detection via GPS. 

The results of this research are expected to be a functional prototype capable 

of detecting theft attempts, providing accurate motorcycle location information, 

and identifying potentially dangerous tilt conditions. The implementation of this 

system is anticipated to enhance the sense of security for motorcycle owners and 

contribute to a reduction in accident and theft rates. 

Keywords: Security System, Safety System, Motorcycle, Internet of Things (IoT), 

GPS, Tilt Sensor. 
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