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INTISARI

Salah satu pemeriksaan persyaratan teknis kendaraan bermotor yaitu
pemeriksaan bagian bawah kendaraan. Namun, dalam pemeriksaannya kurang
maksimal dan kurang adanya transparansi kepada pengemudi atau pemilik
kendaraan. Perlu adanya dokumentasi berupa gambar untuk menjelaskan ke
pengemudi agar pengemudi melihat tanpa harus ikut ke Lorong uji. Tujuan dari
penelitian yaitu membuat alat penerangan otomatis sebagi alat bantu penerangan
kamera dalam mengambil dokumentasi pemeriksaan bagian bawah kendaraan
sehingga dapat diketahui perbedaan sebelum dan sesudah penerapan alat ini.

Metodologi yang digunakan penelitian ini R&D dengan merangkai
komponen menjadi suatu alat dan observasi penerapan dilapangan. Dalam
membuat sistem penerangan ini dengan merangkai lampu LED dengan sensor
otomatis gabungan sensor LDR dan laser dioda yang akan menyala ketika penguji
melewati sensor dan hasil gambar yang diterima dari action cam baik dan dapat
dilihat jelas oleh pengemudi.

Dengan bantuan sistem penerangan otomatis membuat penguiji lebih
maksimal dalam memeriksa serta gambar yang dihasilkan lebih jelas, sehingga
informasi tentang pemeriksaan bagian bawah kendaraan dapat disampaikan ke
pengemudi lebih transparansi dan waktu pemeriksaannya lebih cepat

dibandingkan dari sebelumnya.

Kata kunci : pemeriksaan bagian bawah, kamera, penerangan otomatis



ABSTRACT

One of the inspections of the technical requirements of motorized vehicles
is the inspection of the underside of the vehicle. However, the inspection is less
than optimal and there is a lack of transparency to the driver or vehicle owner.
There needs to be documentation in the form of pictures to explain to the driver so
that the driver can see without having to go to the test aisle. The purpose of the
research is to make an automatic lighting device as a camera lighting tool in taking
documentation of the inspection of the underside of the vehicle so that the

differences before and after the application of this tool can be known.

The methodology used in this research is R&D by assembling components
into a tool and observing its application in the field. In making this lighting system
by assembling LED lights with automatic sensors, a combination of LDR sensors
and laser diodes that will light up when the tester passes the sensor and the results
of the image received from the action cam are good and can be seen clearly by

the driver.

With the help of the automatic lighting system, the examiner is more optimal
in checking and the resulting image is clearer, so that information about the
inspection of the underside of the vehicle can be conveyed to the driver with greater

transparency and inspection time is faster than before.

Keywords: underside inspection, camera, automatic lighting



