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INTISARI 

Kendaraan Bermotor adalah setiap Kendaraan yang digerakkan oleh 

peralatan mekanik berupa mesin selain Kendaraan yang berjalan diatas rel. 

Beberapa tahun belakangan ini terdapat beberapa kasus kebocoran saluran 

pembungan dan Air Conditioner (AC) mobil yang menyebabkan habisnya oksigen 

di dalam kabin mobil dan udara di dalam kabin mobil berisi gas beracun yang 

dapat menyebabkan kematian bagi penumpang yang berada di kabin mobil. Gas 

Karbon monoksida (CO) dan Hidrokarbon (HC) juga dapat terjadi saat sistem 

pembuangan tidak berfungsi dengan baik.  

Tujuan dari penelitian ini yaitu mampu membuat rancang bangun detektor 

gas CO dan HC pada kabin mobil berbasis arduino melalui telegram, mengetahui 

kinerja detektor gas CO dan HC pada kabin mobil berbasis arduino melalui 

telegram, dan mengetahui penempatan detektor CO dan HC pada kabin mobil 

berbasis arduino melalui telegram. Penelitian ini menggunakan Metode 

pendekatan penelitian dan pengembangan atau Research and Development 

(R&D). Penelitian ini merupakan metode untuk menghasilkan dan 

menyempurnakan produk yang pernah diteliti sebelumnya. 

Perancangan dan pembuatan alat dilakukan dengan 2 tahap, yaitu 

perancangan dan pembuatan perangkat lunak (software), serta perancangan dan 

pembuatan perangkat keras (hardware). Kinerja rancang bangun detektor gas 

CO dan HC ini dapat diperoleh dari kadar gas CO dan HC dari sensor MQ7 dan 

MQ2, kemudian akan mengirimkan informasi melalui telegram, jika kondisi kadar 

gas CO tinggi dan status gas HC Bahaya buzzer akan berbunyi, dan motor DC 

berputar sebagai simulasi penurunan Power Window. Rancang bangun ini 

ditempatkan pada kabin mobil yang berpotensi terjadinya kebocoran gas CO dan 

HC. 

Kata Kunci : Kebocoran gas CO dan HC, Sensor MQ7, Sensor MQ2, Arduino 
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ABSTRACT 

Motorized Vehicle is any Vehicle that is driven by mechanical equipment in 

the form of a machine other than a vehicle that runs on rails. In recent years, 

there have been several cases of leakage of the exhaust duct and the Air 

Conditioner (AC) of the car which caused the oxygen in the car cabin to run out 

and the air in the car cabin to contain toxic gases that could cause death for the 

passengers in the car cabin. Carbonmonoxide (CO) and Hydrocarbons (HC) gases 

can also occur when the exhaust system is not functioning properly. 

The purpose of this research is to be able to design CO and HC gas 

detectors in arduino-based car cabins via telegram, determine the performance 

of CO and HC gas detectors in arduino-based car cabins via telegram, and 

determine the placement of CO and HC detectors on arduino-based car cabins 

via telegram. telegram. This study uses a research and development approach or 

Research and Development (R&D). This research is a method for producing and 

perfecting a product that has been researched before. 

The design and manufacture of the tool is carried out in 2 stages, namely 

the design and manufacture of software, and the design and manufacture of 

hardware. The performance of this CO and HC gas detector design can be 

obtained from the CO and HC gas levels from the MQ7 and MQ2 sensors, then it 

will send information via telegram, if the CO gas level is high and the HC gas 

status is dangerous, the buzzer will sound, and the DC motor rotates asdrop 

simulation Power Window. This design is placed in the car cabin which has the 

potential for CO and HC. 

Keywords : CO and HC gas leakage, MQ7 Sensor, Sensor MQ2, Arduino 

 


