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INTISARI 
 

Kendaraan merupakan salah satu sarana angkut yang beroperasi di jalan yang 
digerakan oleh peralatan mekanik berupa mesin selain kendaraan yang berjalan diatas 

rel. Salah satu permasalahan yang sering terjadi pada kendaraan adalah kecelakaan 
lalu lintas, baik dari segi kendaraan itu sendiri, kondisi jalan, faktor manusia, maupun 

sarana pendukung lainnya. Sistem Rem merupakan aspek yang sangat penting dalam 
sebuah kendaraan, karena keselamatan manusia sangat bergantung pada sistem ini. 
Tujuan dari penelitian ini adalah mampu membuat rancang bangun suatu alat 

keselamatan berkendara dijalan menggunakan Arduino dan mengetahui kinerja dari 
alat rancang bangun alat kelembaban pada tanki udara menggunakan sensor DHT 22. 

Metode penelitian yang digunakan dalam membuat Kertas Kerja Wajib ini 

adalah jenis penelitian dan pengembangan atau Research and Development (R&D). 
Jenis penelitian dan pengembangan digunakan untuk menghasilkan suatu produk 

tertentu dan menguji keefektifan produk tersebut, diawali dengan adanya kebutuhan 
atau permasalahan yang harus dipecahkan atau diselesaikan. Penelitian dan 
pengembangan adalah langkah-langkah untuk mengembangkan suatu produk yang 

baru atau menyempurnakan produk yang sudah ada sebelumnya, sehingga dalam 
prosesnya membutuhkan waktu yang cukup lama. 

Rancang bangun alat kelembaban udara dibagi menjadi dua tahap. Tahap 
pertama adalah pemograman menggunakan software Arduino IDE, sensor yang 
digunakan adalah sensor DHT 22. Sensor dimasukan ke dalam air tank dengan cara 

mengelas air tank dan ditutup kembali menggunakan drat yang sudah di tutup 
mengunakan lem dan resin. Sensor DHT 22 yang sudah dipasang di air tank dilakukan 
percobaan dengan cara mengisi air tank dengan udara bertekanan dari kompresor. 

Sensor yang sudah terpasang didalam tangki akan membaca kelembaban dan suhu 
yang ada di dalam tangki yang sudah diisi dengan udara bertekanan. Kemudian 

hasilnya akan diteruskan ke Arduino dan hasilnya bisa dilihat di LCD, hasil yang bisa 
dilihat di LCD adalah Humidity dalam satuan persen (%) dan temperature dalam 
satuan °c. Apabila sensor membaca kelembaban di atas 75% maka buzzer akan 

mengeluarkan bunyi dan ada perintah “BUANG ANGIN” pada LCD. 
Kata Kunci: Kelembaban Udara, Sensor DHT 22, Arduino Uno, Rem Angin  
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ABSTRACK 
 

Vehicle is one means of transportation that operates on the road which is 
driven by mechanical equipment in the form of machines other than vehicles that run 
on rails. One of the problems that often occurs in vehicles is traffic accidents, both in 
terms of the vehicle itself, road conditions, human factors, and other supporting 
facilities. The brake system is a very important aspect in a vehicle, because human 
safety is very dependent on this system. The purpose of this study is to be able to 
design a road safety device using Arduino and determine the performance of the 
humidity device design tool on the air tank using the DHT 22 sensor. 

The research method used in making this Compulsory Working Paper is 
Research and Development (R&D). This type of research and development is used to 
produce a particular product and test the effectiveness of the product, beginning with 
a need or problem that must be solved or resolved. Research and development are 
steps to develop a new product or improve an existing product, so that the process 
takes a long time. 

The design of the air humidity device is divided into two stages. The first stage 
is programming using Arduino IDE software, the sensor used is the DHT 22 sensor. 
The sensor is inserted into the water tank by welding the water tank and closed again 
using a screw that has been closed using glue and resin. The DHT 22 sensor that has 
been installed in the air tank was experimented with by filling the air tank with 
compressed air from the compressor. Sensors that are installed in the tank will read 
the humidity and temperature in the tank that has been filled with compressed air. 
Then the results will be forwarded to Arduino and the results can be seen on the LCD, 
the results that can be seen on the LCD are Humidity in percent (%) and temperature 
in °c units. If the sensor reads humidity above 75%, the buzzer will make a sound 
and there will be an "EXPAND" command on the LCD. 
Keywords: Air Humidity, DHT 22 Sensor, Arduino Uno, Air Brake 
 

  

 
 


