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BAB V 

KESIMPULAN DAN SARAN 

V.1 Kesimpulan 

 Berdasarkan uraian dari proses perancangan, pembuatan dan 

penerapan “Alat Bantu Pendeteksi Jarak Aman Roda Kendaraan Berbasis 

Mikrokontroler pada Pengujian Speedometer Tester” pada Unit Pelaksana Uji 

Berkala Kendaraan Bermotor Kabupaten Bogor maka dapat disimpulkan: 

1. Alat bantu pendeteksi jarak aman roda kendaraan berbasis 

mikrokontroler pada pengujian speedometer tester merupakan suatu 

sistem yang saling berkaitan antar komponen yang terdiri atas beberapa 

proses perakitan diantaranya adalah perakitan penambahan PCB bolong 

pada board arduino, perakitan LCD, perakitan sensor jarak, penempatan 

board arduino & LCD pada project box, perakitan lampu LED pilot lamp, 

pemrograman alat dan verifikasi program. 

2. Alat bantu pendeteksi jarak aman roda kendaraan berbasis 

mikrokontroler pada pengujian speedometer tester dapat berfungsi serta 

dapat diaplikasikan pada saat pengujian speedometer tester, hasil selisih 

waktu yang didapat sebesar 2,47 detik. 

V.2 Saran 

 Dari hasil penelitian yang telah dilakukan mengenai alat Bantu 

Pendeteksi Jarak Aman Roda Kendaraan Berbasis Mikrokontroler pada 

Pengujian Speedometer Tester disarankan: 

1. Untuk alat bantu yang telah dibuat bisa dipertimbangkan dalam 

penerapannya agar dimanfaatkan sepenuhnya pada pengujian 

speedometer tester yang dilaksanakan pada Unit Pelaksana Uji Berkala 

Kendaraan Bermotor Kabupaten Bogor. 

2. Dapat dilakukan penelitian lebih lanjut mengenai alat bantu yang telah 

dibuat agar bisa lebih disempurnakan dan penerapannya lebih maksimal 

dalam proses pengujian speedometer tester di Unit Pelaksana Uji Berkala 

Kendaraan Bermotor Kabupaten Bogor. 
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