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INTISARI

Penguji kendaraan bermotor termasuk dalam jenis pekerjaan yang
intensitasnya tinggi. Maka dari itu pekerja nya memiliki beban kerja yang cukup
tinggi, untuk menunjang pekerjaan tersebut maka peneliti membuat alat bantu
dalam rangka meningkatkan efektifitas waktu dalam pengujian speedometer
tester. Tujuan pada penelitian ini adalah untuk merancang dan membuat alat
pendeteksi jarak yang aman bagi roda kendaraan dan mengetahui hasil uji coba
penggunaan alat pendeteksi jarak yang aman bagi roda kendaraan pada
pengujian speedometer tester dengan sensor Ultrasonic HC-SR04 menggunakan
Arduino. Penelitian ini memakai metode penelitan R&D (Research and
Development). R&D (Research and Development) merupakan metode penelitian
dan pengembangan yang dipakai untuk menghasilkan produk tertentu dan
menguji efektifitas produk tersebut, agar produk tersebut bisa digunakan atau
diterapkan dan bisa bermanfaat. Setelah melalui proses perancangan,
pembuatan dan penerapan “Alat Bantu Pendeteksi Jarak Aman Roda Kendaraan
Berbasis Mikrokontroler Pada Pengujian Speedometer Tester” disimpulkan bahwa
alat bantu tersebut dapat bekerja sesuai tujuan dan dapat memangkas waktu

pengujian speedometer tester sebesar 2,47 detik dari waktu sebelumnya.

Kata Kunci: Speedometer tester, Arduino, sensor Ultrasonic HC-SR04
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ABSTRACT

Motor vehicle testers are included in the type of work with high intensity.
Therefore, the workers have a fairly high workload, to support this work, the
researchers made tools in order to increase the effectiveness of time in testing
the speedometer tester. The purpose of this research is to design and make a
safe distance detection tool for vehicle wheels and find out the results of trials
using a safe distance detection tool for vehicle wheels on speedometer tester
testing with Ultrasonic HC-SR04 sensors using Arduino. This research uses the
R&D (Research and Development) research method. R&D (Research and
Development) is a research and development method used to produce certain
products and test the effectiveness of these products, so that these products can
be used or applied and can be useful. After going through the process of
designing, manufacturing and implementing the "Microcontroller-Based Vehicle
Wheel Safe Distance Detection Tool in Speedometer Tester Testing” it is
concluded that the tool can work as intended and can cut the speedometer tester

testing time by 2.47 seconds from the previous time.

Keywords: Speedometer tester, Arduino, Ultrasonic sensor HC-SR04

XV



