BAB V
PENUTUP
V.1 Kesimpulan
Berdasarkan hasil dari perancangan, pembuatan, dan pembahasan
mengenai Rancang Bangun Alat Bantu Pemeriksaan Bagian Bawah

Kendaraan Bermotor Berbasis Mobil Robotik bisa disimpulkan:

1. Dalam perancangan dan pembuatan Alat Bantu Pemeriksaan Bagian
Bawah Kendaraan Bermotor Berbasis Mobil Robotik sistem terdiri dari
komponen penggerak yaitu L298N yang digunakan untuk mengatur
kecepatan putaran Motor Dc dan Roda mecanum yang memungkinkan
bergerak ke segala arah. Selain itu, kamera Tapo C-100 sebagai input
untuk menangkap gambar dan video bagian bawah kendaraan. Wemos
S2 Mini digunakan untuk mengontrol proses dan mengirimkan data, lalu
sebagai output tampilan gambar dan video real-time yang ditampilkan di
web antarmuka pengendali.

2. Alat pemeriksa bagian bawah kendaraan sudah berfungsi secara optimal
untuk memeriksa dan menampilkan gambar rea/-time komponen bagian
bawah kendaraan secara langsung melalui web antarmuka pengendali.
Alat ini diaktifkan dengan mengaktifkan hotspot pada smartphone dan
menekan tombol power pada sumber listrik. Setelah aktif, pengguna
dapat mengakses web antarmuka pengendali untuk melihat hasil
pemeriksaan komponen bagian bawah kendaraan. Hasil pengujian alat
menunjukkan bahwa kinerja komponen alat bantu pemeriksaan bagian
bawah kendaraan berfungsi dengan baik. Alat bantu pemeriksaan
bagian bawah kendaraan berbasis mobil robotik masih perlu
dikembangkan karena ada kendala pada pergerakan mobil robotik yang
gagal berjalan secara diagonal. Namun, alat bantu pemeriksaan bagian
bawah kendaraan ini berfungsi dengan baik dan mengurangi risiko
kecelakaan bagi penguiji saat memeriksa bagian bawah kendaraan.

V.2 Saran
1. Untuk mengurangi resiko bahaya kecelakaan dan meningkatkan

keselamatan  para  penguji saat bekerja, penguji  dapat
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mempertimbangkan penerapan Alat Bantu Pemeriksaan Bagian Bawah
Kendaraan Bermotor Berbasis Mobil Robotik.

. Pengembangan alat diperlukan untuk penelitian lebih lanjut agar fungsi
dan kinerja alat menjadi lebih baik, seperti menggunakan kamera yang
lebih baik agar hasil yang diharapkan lebih jelas dan akurat. Serta
perlunya pembaharuan pada baterai dengan voltase lebih besar agar
dapat digunakan dalam jangka waktu yang lama.

. Pengembangan alat yang dapat mendeteksi kerusakan komponen

bagian bawah kendaraan secara otomatis.
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