BAB V
KESIMPULAN DAN SARAN

V.1 Kesimpulan

Berdasarkan penelitian tentang Rancang Bangun Alat Bantu
Pengukuran Ground Clearance Berbasis Mobil Robotik dapat ditarik
kesimpulan antara lain :

1. Rancang Bangun Alat Bantu Pengukuran Ground Clearance Berbasis
Mobil Robotik dapat dirancang dan dibuat dengan menggunakan
komponen ESP32 sebagai otak alat, sensor VL53LOX sebagai
pembaca tinggi, ESP32 Cam sebagai penggambil gambar rea/ time
serta Driver Motor L298N sebagai pengontrol gerak arah putaran
motor DC. Serta software Arduino IDE sebagai sarana pemrograman
alat.

2. Hasil pengolahan data kalibrasi alat dengan uji sample paired T test
menunjukkan tidak terdapat perbedaan. Sedangkan untuk hasil
penggolahan data uji sample paired T test dengan dari perbandingan
waktu menunjukkan terdapat perbedaan yang artinya pengukuran
dengan alat lebih cepat daripada dengan manual.

3. Pada uji coba rancang bangun alat terhadap kendaraan masih ada
selisih dengan data teknis yang didapat dari spesifikasi kendaraan,
akan tetapi hasil selisih pengukuran masih dalam ambang batas
toleransi yang tertera pada PM No. 23 Tahun 2021 pada bagian
lampiran yaitu £20 mm. Tanpa melibatkan penguji untuk merangkak
ke kolong kendaraan untuk melakukan pengukuran ground clearance
sehingga dapat mengurangi potensi bahaya kerja pada saat

pemerikasaan fisik kendaraan bermotor.

V.2 Saran

Berdasarkan hasil penelitian yang telah dilakukan penulis memiliki
beberapa saran agar pada penelitian selanjutnya dapt lebih maksimal.
Beberapa saran diantaranya adalah :

1. Rancang bangun alat bantu pengukuran ground clearance ini masih

dalam taraf pengembangan dan perlu penelitian lebih lanjut.
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2. Perlunya pembaharuan pada baterai dengan voltase lebih agar dapat
digunakan dalam jangka waktu yang lama.

3. Dalam pengembangan selanjutnya dapat menggunakan sensor
Sensor ultrasonik URM14 RS485 yang memiliki spesifikasi dan kinerja
lebih baik.
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