BAB V
KESIMPULAN DAN SARAN
V.1 Kesimpulan
Berdasarkan uraian dari proses pembuatan dan pengujian "Rancang
Bangun Alat Ukur Spelling Roda Kemudi Menggunakan Sensor MPU-9250"

dapat disimpulkan bahwa:

1. Perancangan alat ukur spefling roda kemudi menggunakan langkah-
langkah R&D (Research And Development). Perancangan dimulai dari
mencari potensi masalah, pengumpulan data, mendesain produk dan
memvalidasi produk. Pada desain produk, rancangan alat ukur spelling
roda kemudi dengan menggunakan 2 sensor sebagai input yaitu sensor
MPU-9250 sebagai pengukur derajat ruang bebas yang ada pada roda
kemudi kendaraan dan sensor Ky-040 Rotary Encoder sebagai pengukur
diameter roda kemudi kendaraan, kemudian data pembacaan dari sensor
akan diproses pada ESP32 yang telah diprogram. ESP32 akan
menampilkan hasil pembacaan sensor pada LCD 12C serta buzzer dan LED
sebagai output untuk petunjuk bahwa hasil pengukuran lulus atau tidak
lulus. Selanjutnya akan keluar output hasil melalui print thermal.

2. Sensor MPU-9250 yang diuji dengan aplikasi c/inometer dan didapatkan
nilai akurasi sebanyak 99% dan untuk sensor Ky-040 Rotary Encoder
dibandingkan dengan pengukuran menggunakan pita ukur mendapat nilai
akurasi sebanyak 98,80%. Berdasarkan nilai akurasi tersebut, sensor
MPU-9250 dan Ky-040 Rotary Encoder dapat dinyatakan mampu
digunakan sebagai alat ukur. Pada uji kinerja alat menggunakan 20
sampel kendaraan pickup yang diukur, alat dapat bekerja dan berfungsi
dengan baik. Hasil pengukuran alat mendapat nilai akurasi sebesar
82,83% dan selisih waktu lebih cepat 12- 13 detik antara pengukuran
dengan alat dengan pengukuran kondisi existing (manual). Maka dari itu,
alat dinyatakan dapat diimplementasikan untuk kegiatan Pengujian

Kendaraan Bermotor.
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V.2 Saran
Setelah penelitian Rancang Bangun Alat Ukur Spelling Roda Kemudi
Menggunakan Sensor MPU-9250 dilakukan, terdapat beberapa saran untuk

ditambahkan sebagai berikut:

1. Hasil pada alat tidak bisa berhenti pada disp/ay alat, tetapi hasil keluar
ketika melakukan print pada alat. Untuk penelitian berikutnya perlu
ditambahkan tombol “stop” agar hasil pengukuran spelling roda kemudi
dapat terlihat pada disp/ay alat.

2. Penelitian selanjutnya diharapkan dapat menggunakan print thermal
wireless sehingga pencetakan hasil pengukuran alat dapat dilakukan
dimanapun tanpa menggunakan kabel power adaptor dan stop kontak
sebagai penghubung daya.

3. Rancang bangun alat ukur spelling roda kemudi diharapkan dapat diteliti
dan dikembangkan lebih lanjut dengan komponen-komponen yang lebih

update sehingga alat dapat melakukan pengukuran lebih baik lagi.
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