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BAB V 

PENUTUP 

 

V.1 Kesimpulan 

Berdasarkan pembahasan yang telah dilakukan, dapat disimpulkan : 

1. Pemeriksaan persyaratan teknis pada sistem kemudi di Pengujian 

Kendaraan Bermotor Kota Tangerang masih belum menerapkan pemastian 

pemenuhan persyaratan teknis menggunakan kaidah pemeriksaan, maka 

kaidah diagnosis prediktif pada pemeriksaan persyaratan teknis pada 

sistem kemudi dapat diterapkan. 

2. Pembuatan aplikasi berhasil dilakukan menggunakan figma sebagai desain 

antarmuka pengguna, dimulai dari sketsa awal tampilan aplikasi, serta 

penyusunan terhadap fitur yang akan dibuat. Software Android Studio 

digunakan dalam pembuatan kode aplikasi, penciptaan logic dengan 

bahasa Kotlin, dan penerapan tampilan aplikasi menggunakan XML. 

3. Aplikasi SPECTER (Spelling Check Tester) dapat dipasang dan beroperasi 

di ponsel android dengan baik, serta membuat pemeriksaan persyaratan 

teknis pada sistem kemudi kendaraan lebih efektif dengan rata-rata deviasi 

sebesar 1% pada tiap diameter roda kemudi dan lebih efisien karena 

meningkatkan kecepatan pengujian sebanyak 2 kali lebih cepat daripada 

pengukuran secara manual. 

IV.2 Saran 

Saran pemanfaatan aplikasi SPECTER adalah sebagai berikut : 

1. Pengembangan aplikasi dalam bentuk tampilan yang lebih menarik serta 

informatif, penambahan fitur opsi pemilihan diameter kemudi agar lebih 

mempermudah dalam penggunaan. 

2. Perlu ditambahkan database untuk mempermudah identifikasi data dan 

dapat dijadikan sebagai arsip yang mudah diakses. 

3. Perlunya inspeksi lebih lanjut terhadap error yang mungkin akan terjadi 

dengan melakukan pemasangan aplikasi pada ponsel yang lebih variatif 

serta pembuatan aplikasi yang diperuntukkan untuk perangkat dengan 

sistem operasi iOS. 
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