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INTISARI

Spelling roda kemudi memerlukan pemeriksaan saat uji berkala karena
merupakan indikasi pertama pada kerusakan sistem kemudi kendaraan. Namun,
pemeriksaan ini kerap diabaikan karena proses yang rumit dan tidak efisien. Untuk
mengatasi hal tersebut, dikembangkan aplikasi berbasis android dengan sensor
gyroscope untuk mengukur spelling kemudi kendaraan. Menggunakan metode
penelitian Research and Development dengan software Android Studio guna
mengkombinasikan sensor gyroscope pada ponsel android. Uji kinerja dan akurasi
dilakukan dengan dibandingkan dengan pengukuran secara manual. Pemastian
sudut 0° dan 90° sebagai uji kinerja dengan busur derajat. Penandaan dengan
kapur pada perhitungan manual menjadi faktor utama dalam selisih pengukuran
spelling kemudi. Dengan demikian perlu adanya peningkatan dari akurasi serta

tampilan dari aplikasi ini.

Kata kunci : sudut bebas kemudi, uji berkala, sensor gyroscope, figma, android

studio

Xii



ABSTRACT

Steering wheel freeplay requires inspection during periodic tests as it is the first
indication of damage to the vehicle's steering system. However, these inspections
are often ignored due to complicated and inefficient processes. To overcome this,
an Android-based application with a gyroscope sensor was developed to measure
the freeplay of the steering wheel of the vehicle. Performance and accuracy tests
are done by comparing with manual measurements. Angles of 0° and 90° are
determined as laser mode performance tests with degree arc. Marking with
limestone on manual calculations becomes a major factor in measuring the
freeplay differential of the steering wheel. This requires an improvement in the
accuracy and appearance of these applications.

Keywords : steering freeplay, periodic test, gyroscope sensor, figma, android

studio
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