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INTISARI 

 

Pada beberapa tempat pengujian, speedometer tester belum sepenuhnya 

dilakukan dikarenakan rusaknya alat serta biaya perawatan yang sulit dan mahal.  

Saat ini terdapat pengembangan alat pengukur kecepatan, namun dalam proses 

pengujian masih kurang ergonomis dan memperhatikan faktor keselamatan.  

Masih banyak Speedometer tidak ada penyimpanan hasil atau cetak bukti kurang 

informatif seperti informasi kelulusan serta kurangnya alat bantu pemantauan 

seperti kamera. Pada penelitian ini membahas  mengenai rancang bangun alat 

pengukur kecepatan yang terhubung dengan website  dan kamera pemantauan 

sebagai alternatif untuk pengujian speedometer kendaraan. Penelitian ini 

merupakan penelitian pengembangan dengan menggunakan metode Research 

and Development                        (R&D) level 3 yaitu  melakukan penelitian terhadap produk yang 

telah ada dan menguji efektivitas produk tersebut. Rancang bangun alat ini terdiri 

dari input yaitu sensor laser, push button, baterai, dan power supply. Kemudian 

kontrolnya menggunakan arduino nano dan ESP32 dengan output printer thermal, 

website, dan LCD 20×4. Kinerja alat sudah baik, bekerja sesuai dengan rancangan, 

dan terbaca dengan baik dan jelas. Website sudah valid, berfungsi dengan baik, 

dan sesuai harapan. Kinerja kamera sudah cukup baik saat terhubung dengan 

laptop melalui aplikasi DroidCam. Berdasarkan hasil pengujian alat menggunakan 

50 sampel kendaraan dengan hasil rata-rata nilai error 2,23% atau sama dengan 

0,89 km/jam. Sedangkan rata-rata akurasi atau tingkat keberhasilan dari hasil 

pengukuran yaitu 97,77%. Terdapat 5 pengukuran error dari 50 sampel kendaraan 

atau terdapat 1 kendaraan error setiap 10 kali pengukuran.  

 

Kata Kunci : Speedometer Tester, Kecepatan, Sensor Laser, Kamera, Website 
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ABSTRACT 
 

In some testing sites, the speedometer tester has not been fully carried out 

due to damage to the tool as well as difficult and expensive maintenance costs.  

Currently, there is a development of speed measuring devices, but the testing 

process still lacks ergonomics and safety factors.  There are still many 

Speedometers that do not have storage of results or print less informative evidence 

such as passing information and lack of monitoring aids such as cameras. This 

research discusses the design of a speed measuring device connected to a website 

and a monitoring camera as an alternative to vehicle speedometer testing. This 

research is a development research using the Research and Development (R&D) 

level 3 method, namely conducting research on existing products and testing the 

effectiveness of these products. The design of this tool consists of inputs, namely 

laser sensors, push buttons, batteries, and power supplies. Then the control uses 

arduino nano and ESP32 with the output of a thermal printer, website, and 20×4 

LCD. The performance of the tool is good, works according to design, and reads 

well and clearly. The website is valid, works well, and as expected. The camera 

performance is good enough when connected to a laptop through the DroidCam 

application. Based on the results of testing the tool using 50 vehicle samples with 

the results of an average error value of 2,23% or equal to 0,89 km / hour. While 

the average accuracy or success rate of the measurement results is 97,77%. There 

are 5 measurement errors from 50 vehicle samples or there is 1 vehicle error every 

10 measurements.  
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