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INTISARI 

 

Seiring perkembangan ilmu teknologi dibidang otomotif, banyak inovasi 

yang di ciptakan untuk meningkatkan keamanan dan keselamatan berkendara. 

Meskipun demikian, masih banyak pula kecelakaan yang terjadi akibat kegagalan 

pada sistem pengereman. Salah satunya faktor akibat kekurangan fluida rem 

atau volume minyak pada minyak rem. sehingga untuk mengurangi angka 

kecelakaan kegagalan pada sistem rem akibat kekurangan fluida rem, dibuatlah 

sebuah penelitian rancangan bangun alat pengingat batas minimum minyak rem 

berbasis iot. 

Metode yang digunakan adalah Research and Development yaitu metode 

penelitian yang digunakan untuk menghasilkan produk baru berupa rancang 

bangun alat pengingat batas minimum minyak rem berbasis iot. Tahapan-

tahapan dalam proses pembuatan rancang bangun prototype yakni rangkaian 

alat, pembuatan program pada Arduino IDE, kalibrasi sensor, dan pengujian alat 

apakah berfungsi dengan baik apa belum. 

Berdasarkan dari hasil pengujian rancang bangun alat pengingat  batas 

minimum minyak rem berbasis iot ini dapat disimpulkan bahwa pada pembacaan 

volume minyak rem menggunakan aplikasi blynk dan pada volume kurang yang 

sudah disesuiakan akan ada pringatan dari buzzer serta notifakasi dari aplikasi 

blynk dan simulasi dari rancang bangun prototype ini dapat bekerja dengan baik. 

Pada penelitian selanjutnya diaharapkan dapat disimulasikan langsung pada 

kendaraan. 

Kata kunci : Volume minyak rem, Arduino, Blynk,Buzzer, LED, Sensor ultrasonik   
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ABSTRACT 

 

Along with the development of technology in the automotive field, many 

innovations have been created to improve driving security and safety. However, 

there are still many accidents that occur due to failures in the braking system. 

One of them is a factor due to lack of brake fluid or the volume of oil in the brake 

fluid. so that in order to reduce the number of accidents of failure in the brake 

system due to lack of brake fluid, a study was made to build an iot-based brake 

fluid minimum limit reminder device. 

The method used is Research and Development, which is a research 

method used to produce a new product bupa design and build an iot-based brake 

fluid minimum limit reminder tool. The stages in the process of making prototype 

designs are the tool set, making programs on the Arduino IDE, calibrating 

sensors, and testing tools whether they function properly what blom. 

Based on the results of the test of the design of the iot-based brake fluid 

minimum limit reminder tool, it can be concluded that at the brake fluid volume 

reading using the blynk application and at the insufficient volume that has been 

adjusted, there will be caution from the buzzer and notifakation from the blynk 

application and simulation from the prototype design can work well. In 

subsequent research he hopes to be simulated directly on the vehicle. 

Keywords : Volume Brake Fluid, Arduino, Blynk,Buzzer, LED, Ultrasonic Sensor 
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