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INTISARI

Saat ini, pengujian suara klakson di Pengujian Kendaraan Bermotor masih belum
memberikan hasil yang maksimal karena pengoperasiannya yang manual dan
penggunaan alat ukur meteran untuk mengukur dari arah depan kendaraan yang
tidak konsisten serta ketinggian sound level meter terhadap klakson yang tidak
sesuai. Faktor kesehatan penguji juga mempengaruhi proses pengujian. Oleh
karena itu, diperlukan alat bantu pengukuran uji laik jalan pada unit pengujian
kendaraan bermotor, khususnya sound level meter atau alat pengukur tingkat
kebisingan klakson untuk mencapai efisiensi, transparansi, ergonomis, dan
keselarasan dengan perkembangan teknologi saat ini melalui pengoperasian
otomatis. Penelitian ini merupakan pengembangan atau Research and
Development (R&D) yang bertujuan untuk menghasilkan produk baru atau
meningkatkan produk yang ada. Rancang bangun alat ini terdiri dari input berupa
sensor jarak VL53L1X dan motorstepper, kontrol proses oleh ESP32, dengan
output pada LCD dan layar smartphone. Hasil penelitian menunjukkan bahwa alat
bantu ini memiliki rata-rata selisih jarak sound level meter ke klakson sebesar
0,135 cm dan rata-rata selisih ketinggian sound level meter sebesar 0,42 cm.
Terdapat perbedaan hasil uji suara klakson menggunakan alat dan tanpa

menggunakan alat sebesar 2,21 dB.

Kata Kunci : Sound Level Meter, klakson, ESP32, sensor jarak VL53L1X,

motorstepper.
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ABSTRACT

Currently, the horn sound testing in Motor Vehicle Testing has not provided optimal
results due to its manual operation and the inconsistent use of a meter to measure
from the front direction of the vehicle, as well as the inappropriate height of the
sound level meter relative to the horn. Additionally, the health of the tester affects
the testing process. Therefore, a measurement aid is needed for roadworthiness
tests in motor vehicle testing units, specifically a sound level meter or noise level
measuring device, to achieve efficiency, transparency, ergonomics, and alignment
with current technological advancements through automated operation. This
research Is a development or Research and Development (R&D) aimed at
producing a new product or improving an existing one. The design of this tool
includes an input consisting of a VL53L1X distance sensor and a stepper motor,
process control by ESP32, with outputs on an LCD and a smartphone screen. The
results of the research indicate that this measurement aid has an average distance
deviation of the sound level meter to the horn of 0.135 cm and an average height
deviation of the sound level meter of 0.42 cm. There is a difference in the horn

sound test results using the tool and without using the tool of 2.21 dB.

Keywords: Sound Level Meter, horn, ESP32, VL53L1X distance sensor, stepper

motor.
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