V.1

BAB V
PENUTUP

Kesimpulan
Berdasarkan penelitian yang telah dilakukan, dapat diambil kesimpulan

sebagai berikut :

1. Alat pendeteksi objek pada area blind spot kendaraan bus berhasil

dibangun dengan mengimplementasikan algoritma logika fuzzy
menggunakan metode T7akagi-Sugeno-Kang untuk mengatasi masalah
blind spot dari unit kendaraan bus medium dengan output LED warna
RGB, suara buzzer, tampilan LCD pada controller box. Sistem pendeteksi
blind spot dapat mendeteksi objek pada sisi kanan, kiri, depan dan
belakang dengan integrasi wireless dan ditambahkan fitur kamera
sebagai alat monitoring yang disambungkan ke gawai. Namun
kekurangan dari penelitian ini sistem logika fuzzy perlu variabel
tambahan yang cukup untuk mengembangkan aturan fuzzy yang akurat.
Pengumpulan dan pelabelan data yang banyak dan kualitas dapat
memakan waktu dan biaya penelitian.

Sistem deteksi blind spot menggunakan logika fuzzy mampu
memberikan hasil jarak objek dengan rata- rata error sebesar 0,001 %
pada seluruh kategori input masukan fuzzy. Selanjutnya, pengujian
logika fuzzy dilakukan dengan membandingkan hasil fuzzifikasi dan
defuzzifikasi pada alat dengan hasil fuzzifikasi dan defuzzifikasi pada
software MATLAB. Hasil pengujian logika fuzzy pada prediksi kondisi
didapatkan besaran akurasi sebesar 100%. Pada pengujian kesesuaian
notifikasi didapatkan hasil keseluruhan pengujian notifikasi sebesar
100% dari berbagai pengujian yang dilakukan, maka alat dapat
diimplementasikan sepenuhnya pada kendaraan bus serta alat dapat
digunakan sebagai fitur keselamatan kendaraan dan membuka peluang
untuk melakukan  pengembangan lebih lanjut di  bidang

keselamatantransportasi jalan.
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V.2 Saran

Berdasarkan hasil pengembangan dan pengujian pada sistem

pendeteksi objek pada area blind spot, peneliti memberikan beberapa saran

sebagai berikut.

1.

Sistem dikembangkan dengan pemilihan komponen yang tahan
terhadap air dan cuaca buruk banijir.

Sistem dikembangkan dengan penggunaan machine learning untuk
membagi kategori jenis objek yang akan dideteksi sehingga hasil
kategori logika fuzzy dapat diakses dari perangkat gawai pengemudi.
Jangkauan area dan sudut pembacaan sensor dapat dikembangkan
lebih besar dengan menggunakan sensor jenis HY-SR04 dan JSN-04T.
Komponen /nput dapat ditambahkan pada penelitian selanjutnya
dengan menambahkan motor servo dan LIDAR agar pembacaan
input lebih bervariasi.

Pada kategori jarak ditambahkan secara detail deteksi objek pada alat
blind spot dengan menambahkan variabel input sangat dekat, agak
dekat, agak jauh, sangat jauh serta variabel output sangat
berbahaya,agak berbahaya, agak aman dan sangat aman.

Pada input objek kamera perlu ditambahkan mikrokontroler ESP32

Devkit V1 agar tidak terjadi delay saat monitoring di sisi belakang.
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