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BAB V  

KESIMPULAN DAN SARAN 

V.1 Kesimpulan 

Berdasarkan hasil dari perancangan, perakitan dan uji coba Sistem Monitoring 

Muatan dan Kecepatan Pada Truk Mitsubishi Colt Diesel 100 Ps maka dapat 

ditarik kesimpulan sebagai berikut: 

1. Sistem Monitoring Muatan dan Kecepatan Pada Truk Mitsubishi Colt Diesel 

100 Ps dirancang menggunakan Aplikasi Fritzing dan diprogram 

menggunakan software Arduino IDE kemudian disusun sesuai fungsi dari 

masing masing komponen elektronika yaitu, Esp32, Esp32 cam, Sensor 

HCSR04, Sensor Hall Efect, Sensor VL53L1X, Modul GPS , Buzzer, Motor 

servo dan LCD yang diaplikasikan pada kendaraan. Adapun website sebagai 

penampil hasil monitoring yang dapat ditampilkan melalui hp maupun 

leptop. 

2. Kinerja Sistem Monitoring Muatan dan Kecepatan Pada Truk Mitsubishi Colt 

Diesel 100 Ps dapat berkerja dengan baik. Uji coba alat monitoring berat 

muatan dengan sensor VL53L1X menghasilkan tingkat akurasi sebesar 

96%, menunjukkan kemampuan alat dalam mendeteksi jarak aman antara 

rangka bawah dengan sensor dan beban aman muatan kendaraan. Uji alat 

monitoring tinggi muatan dengan sensor HCSR04 juga menunjukkan 

tingkat akurasi baik dalam mendeteksi adanya muatan yang melebihi tinggi 

bak, sesuai dengan pemrograman yang telah dilakukan. Pengujian alat 

monitoring kecepatan dengan sensor hall effect mencapai tingkat akurasi 

94%, memastikan pembacaan kecepatan yang akurat. Selain itu, pengujian 

modul GPS Neo 6M menunjukkan selisih koordinat yang kecil dengan lokasi 

sebenarnya, memperkuat keandalan sistem. Berdasarkan penilaian oleh 

pemilik kendaraan, sistem ini mendapatkan persentase penilaian sebesar 

96%, membuktikan efektivitasnya dalam membantu pemilik truk 

memantau kondisi muatan dan kecepatan secara real-time. 

V.2  Saran 

Berdasarkan penelitian yang telah dilakukan dan melihat adanya kekurangan 

dalam penelitian ini, peneliti memberikan beberapa saran sebagai berikut: 
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1. Pada alat ini hanya bisa digunakan pada truk Mitsubishi Colt Diesel 100 PS, 

untuk pengembangan penelitian di masa yang akan datang diharapkan 

dapat digunakan pada berbagai jenis kendaraan angkutan barang lainnya 

supaya dapat meningkatkan keamanan dan keefektifan pemantauan. 

2. Pada sistem monitoring tinggi muatan, sebaiknya ditambahkan dua kamera 

yang ditempatkan di pojok depan bak. Penambahan ini bertujuan agar 

tangkapan kamera lebih menyeluruh ke seluruh permukaan bak, sehingga 

dapat meningkatkan akurasi dan keandalan dalam memantau muatan yang 

melebihi batas tinggi yang ditentukan. Dengan demikian, sistem akan lebih 

efektif dalam memberikan peringatan dan informasi yang akurat terkait 

kondisi muatan. 

3. Pada penelitian selanjutnya bisa dikembangakn agar alat lebih efektif dan 

aman saat diterapkan pada kendaraan yang berjalan. 

4. Alat dapat selalu dikembangkan sesuai dengan perkembangan teknologi, 

terutama pengembangan sensor-sensor agar hasil lebih akurat.
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