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INTISARI 

Peningkatan kasus truk yang kelebihan muatan, dikenal sebagai truk 

ODOL (overdimension and overload), dan truk yang melaju dengan kecepatan 

berlebih menimbulkan kerugian bagi berbagai pihak. Penelitian ini bertujuan 

untuk mengembangkan sistem monitoring muatan dan kecepatan pada truk 

Mitsubishi Colt Diesel 100 PS guna meningkatkan keamanan dan efisiensi 

operasional. Metode penelitian yang digunakan pada penelitian ini 

menggunakan metode R&D dengan model ADDIE (Analize, Design, 

Development, Implementasi, Evaluation). Sistem ini dirancang menggunakan 

berbagai sensor seperti VL53L1X untuk mendeteksi berat muatan, HCSR04 

untuk tinggi muatan, dan sensor hall effect untuk kecepatan, yang diproses oleh 

mikrokontroler ESP32 dan ESP32 cam. Data dari sensor ditampilkan secara real-

time pada LCD dan website, serta memberikan peringatan melalui buzzer jika 

terjadi pelanggaran batas muatan atau kecepatan. Uji coba menunjukkan 

akurasi sensor berat muatan sebesar 96%, sensor kecepatan 95%, dan 

pengujian GPS Neo 6M menunjukkan selisih koordinat yang kecil dengan lokasi 

sebenarnya. Berdasarkan penilaian pengguna, sistem ini mendapatkan skor 

kepuasan sebesar 96%, membuktikan efektivitasnya dalam memantau kondisi 

muatan dan kecepatan truk. 

 

Kata kunci : Monitoring, Muatan, Kecepatan  
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ABSTRACT 

The increase in cases of overloaded trucks, known as ODOL (overdimension 

and overload) trucks, and trucks speeding excessively, causes losses for various 

parties. This research aims to develop a load and speed monitoring system for 

the Mitsubishi Colt Diesel 100 PS truck to enhance safety and operational 

efficiency. The research method used in this study adopts the R&D method with 

the ADDIE model (Analyze, Design, Development, Implementation, Evaluation). 

The system is designed using various sensors such as VL53L1X for load weight 

detection, HCSR04 for load height, and a hall effect sensor for speed, processed 

by the ESP32 and ESP32 cam microcontrollers. Sensor data is displayed in real-

time on an LCD and website, with a buzzer providing alerts if load or speed 

limits are breached. Tests showed an accuracy of 96% for the load weight 

sensor, 95% for the speed sensor, and minimal coordinate deviation in the GPS 

Neo 6M test from the actual location. Based on user evaluations, the system 

achieved a satisfaction score of 96%, demonstrating its effectiveness in 

monitoring truck load and speed conditions. 
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