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INTISARI 

Kebutuhan manusia tidak terlepas dari kendaraan bermotor sebagai alat 

transportasi untuk berpindah dari tempat satu ke tempat yang lain. keselamatan 

merupakan faktor yang sangat penting dan menjadi perhatian bagi semua pihak. 

Namun pada faktanya banyak pengendara kendaraan bermotor yang belum 

memperhatikan kondisi kendaraannya. Penyebab terbesar nya yaitu disebabkan 

oleh gagalnya sistem rem. Atas dasar latar belakang ini, peneliti membuat 

rancang bangun pendeteksi suhu dan volume minyak rem berbasis IoT. 

Metode yang digunakan pada penelitian ini yaitu Black Box Testing 

merupakan metode penelitian yang berfokus pada spesifikasi fungsional dari 

perangkat. Hasil uji coba pada simulasi alat yang telah dirancang peneliti bisa 

atau tidak berjalan semestinya. Rancang Bangun Pendeteksi Suhu Dan Volume 

Minyak Rem Berbasis IoT merupakan sebuah sistem instrumentasi yang terdiri 

dari beberapa komponen yang mempunyai cara kerja masing-masing dengan 

melakukan beberapa tahapan seperti perancangan alat pada aplikasi fritzing, 

pemograman pada Arduino IDE, perakitan komponen, dan pengujian alat yang 

dapat terealisasi menjadi sebuah alat. 

Hasil dari pengujian alat ini yaitu dapat mendeteteksi jika suhu minyak 

rem mendekati titik didih dan volume minyak rem dibawah standar. Maka, akan 

ada peringatan berupa bunyi dari Buzzer, tampilan suhu dan volume di LCD, dan 

mengirimkan pesan secara otomatis melalui Telegram. Alat ini dapat bekerja 

dengan baik saat diuji coba dengan Persentase akurasi alat ini yaitu 96,5%.  

 
Kata kunci: IoT, Black Box Testing, Telegram.  
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ABSTRACT 

Human needs are inseparable from motorized vehicles as a means of 

transportation to move from one place to another. safety is a very important 

factor and a concern for all parties. But in fact, many motorists have not paid 

attention to the condition of their vehicles. The biggest cause is caused by a 

failure of the brake system. Based on this background, researchers designed iot-

based brake fluid temperature and volume detectors. 

The method used in this study is Black Box Testing is a research method 

that focuses on the functional specifications of the device. The results of trials on 

simulation tools that have been designed by researchers may or may not work 

properly. Design and Build IoT Based Brake Fluid Temperature and Volume 

Detector is an instrumentation system consisting of several components that 

have their own way of working by carrying out several stages such as tool design 

in the fritzing application, programming the Arduino IDE, component assembly, 

and testing tools that can be realized into a tool. 

The result of testing this tool is that it can detect if the brake fluid 

temperature is close to the boiling point and the brake fluid volume is below the 

standard. So, there will be a warning in the form of a sound from the Buzzer, a 

temperature and volume display on the LCD, and send messages automatically 

via Telegram. This tool can work well when tested with the percentage accuracy 

of this tool which is 96,5%. 

 

Keywords: IoT, Black Box Testing, Telegram. 

  


