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ABSTRAK 

Daerah titik buta kendaraan adalah area disekitar kendaraan yang tidak 

dapat dilihat oleh pengemudi. untuk mengurangi risiko kecelakaan yang mungkin 

terjadi kendaraan di daerah titik buta atau blind spot peneliti membuat alat 

pendeteksian objek di area blindspot. perancangan alat keseluruhan menggunakan 

4 buah alat yang dipasang 4 sisi kendaraan yaitu depan, samping kanan, samping 

kiri, dan belakang. Sistem kerja alat Sensor Ultrasonik digerakkan oleh servo yang 

bergerak sesuai sudut besaran area blind spot di setiap sisi kendaraan berfungsi 

untuk memperluas jangkauan pada area blind spot dan mendeteksi dimensi objek 

untuk membedakan kendaraan mobil atau motor, karena motor lebih beresiko 

besar terjadinya cedera dibandingkan mobil ketika terjadi kecelakaan. Ketika 

sensor ultrasonic mendeteksi objek, led dan buzzer pada stiker blind spot akan 

menyala dan berbunyi sebagai tanda peringatan pengemudi lain yang berada di 

area blind spot, mikrokontroler ESP32 1 akan mengirimkan hasil data ke 

mikrokontroler ESP32 2 untuk diolah menampilkan tampilan radar 2 Dimensi hasil 

dari pendeteksian objek, Jarak, dan letak sudut yang akan di tampilkan pada LCD 

pertama. Pada LCD ke 2 akan menampilkan aplikasi berbasis web yang berfungsi 

untuk memberi tahu pengemudi ketika sensor mendeteksi objek akan 

memunculkan suara letak pendeteksian sesuai letak sensor tersebut, dengan suara 

penghalang di samping kanan, penghalang di kiri, penghalang di depan, 

penghalang di belakang pada kendaraan. 

 

Kata Kunci : Ultrasonik, ESP32, Radar, Blind Spot, Keselamatan 

 

 

 


