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BAB V 

KESIMPULAN DAN SARAN 

V.1 Kesimpulan 

Berdasarkan proses perancangan, perakitan alat, pengujian perangkat 

dan pembahasan pada hasil uji, adapun kesimpulan yang dapat diambil 

terhadap penelitian RANCANG BANGUN ALAT PENDETEKSI KECEPATAN 

KENDARAAN PADA RUAS JALAN TOL BERBASIS IOT DENGAN MENGGUNAKAN 

RASPBERRY PI sebagai berikut : 

1. Pada hasil pengujian perbandingan dengan alat sebelumnya, alat ini 

mendapatkan hasil yang lebih akurat. Hal ini dapat di simpulkan alat pada 

penelitian ini lebih baik. 

2. Website yang digunakan sudah dilengkapi dengan halaman login, grafik 

kecepatan kendaraan, data kecepatan, data waktu, data lokasi dan data 

foto/gambar. Website juga dapat di akses oleh jenis pengguna yaitu admin 

dan petugas. 

3. Berdasarkan hasil uji sensor TF Mini Lidar yang digunakan pada penelitian 

ini mendapatkan hasil yang lebih akurat dibandingkan sensor HB100 yang 

digunakan pada penelitian sebelumnya. 

V.2 Saran 

Berdasarkan penelitian dan pengembangan pada penelitian ini penulis 

mempunyai saran terhadap penelitian yang telah dilakukan dan sekiranya 

dapat dikembangkan kembali terhadap penelitian selanjutnya yaitu rancang 

bangun alat pendeteksi kecepatan pada ruas jalan tol berbasis Internet Of 

Things menggunakan Raspberry Pi sebagai berikut :  

1. Baterai yang dipakai boros saat alat digunakan sehingga perlu adanya 

penggantian baterai pada alat dengan kualitas yang lebih baik.  

2. Hasil gambar yang dihasilkan kurang baik sehingga perlu adanya 

penggantian kamera yang lebih baik. 

3. Intensitas Cahaya mempengaruhi pembacaan sensor sehingga perlu 

adanya perubahan desain agar pembacaan lebih stabil. 
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4. Menambahkan jarak jangkauan pembacaan Kecepatan diatas jangkauan 

13 Meter. 

5. Merubah konsep penggunaan alat dengan meletakan pada bahu jalan 

sehingga perlu adanya penambahan remote yang digunakan pada alat. 
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