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INTISARI

Tingginya angka kecelakaan yang ada di Indonesia disebabkan oleh
beberapa faktor yaitu faktor manusia, faktor kendaraan dan faktor lingkungan.
Dari faktor — faktor itu di dominasi oleh faktor manusia yang di dalamnya
kecelakaan dikarenakan kecepatan tinggi / overspeed merupakan faktor yang
paling tinggi. Oleh karena itu perlu adanya tindakan untuk mengurangi dan
menangani permasalah tersebut. Pada penelitian ini dibuat sebuah alat pendeteksi
kecepatan yang termonitor dengan website dan dapat diakses oleh admin atau

petugas yang bersangkutan.

Pada penelitian ini menggunakan metode Research and Development (R&D).
penelitian ini merupakan pengembangan penelitian sebelumnya. Namun, pada
penelitian ini terdapat perubahan sensor menggunakan TF Mini Lidar. Penggantian

ini dilakukan dengan tujuan meningkatkan akurasi pembacaan kecepatan.

Pengujian perbandingan dengan alat yang sudah ada yaitu speedgun,
HB100, dan TF Mini Lidar dengan sudut uji 15%, 30%, dan 45%. Dalam uji ini
didapatkan hasil pada uji sudut 15% vyaitu speedgun 92,1%, HB100 87,1%, dan
TF Mini Lidar 91,1%. Pada sudut 30% yaitu speedgun 91,0%, HB100 82,5%, dan
TF Mini Lidar 89,5%. Pada sudut uji 45% yaitu speedgun 88,8%, HB100 80,5%,
dan TF Mini Lidar 86,8%. pada penelitian ini juga melakukan uji sensor untuk
melihat keakurasian cara kerja sensor dengan sebanyak 3 kali dengan waktu yang
berbeda yaitu pagi, sore, dan malam. Dalam hasil uji alat didapatkan hasil yaitu
pagi 86,1%, sore 89,5%, dan malam 91,8%. Dalam pengujian ini juga webcam /

kamera dapat berfungsi dengan baik.

Kata Kunci : Kecelakaan, kecepatan tinggi, jalan tol, deteksi kecepatan, TF Mini
Lidar.
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ABSTRAK
The high number of accidents in Indonesia is caused by several factors,
namely human factors, vehicle factors and environmental factors. Of these factors,
the human factor dominates, in which accidents due to high speed/overspeed are
the highest factor. Therefore, action is needed to reduce and deal with this
problem. In this research, a speed detection tool was created which is monitored

on the website and can be accessed by the admin or officer concerned.

This research uses the Research and Development (R&D) method. This
research is a development of previous research. However, in this research there
was a change in sensor using TF Mini Lidar. This replacement was carried out with

the aim of increasing the accuracy of speed readings.

Comparative testing with existing tools, namely speedgun, HB100, and TF
Mini Lidar with test angles of 15%, 30%, and 45%. In this test, the results obtained
in the 15% angle test were speedgun 92.1%, HB100 87.1%, and TF Mini Lidar
91.1%. At an angle of 30%, namely speedgun 91.0%, HB100 82.5%, and TF Mini
Ligar 89.5%. At a test angle of 45%, namely speedgun 88.8%, HB100 80.5%, and
TF Mini Lidar 86.8%. This research also carried out sensor tests to see the accuracy
of how the sensors work 3 times at different times, namely morning, afternoon
and evening. In the tool test results, the results were 86.1% in the morning, 89.5%
in the afternoon and 91.8% in the evening. In this test the webcam / camera can

also function properly.

Keywords: Accident, high speed, toll road, speed detection, TF Mini Lidar.
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