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INTISARI 

 

Perkembangan dunia otomotif di Indonesia semakin mengalami 

perkembangan yang sangat pesat khususnya pada kendaraan mobil. Salah 

satunya adalah program Low Cost Green Car (LCGC) yang dicanangkan oleh 

pemerintah sejak tahun 2013. Seiring dengan meningkatkan jumlah penjualan 

mobil Low Cost Green Car (LCGC) dari tahun ke tahun maka pabrikan mobil harus 

meningkatkan keselamatan dan keamanan dalam merancang sebuah mobil. Salah 

satu aspek yang harus diperhatikan yakni kursi pengemudi. Postur pengemudi 

merupakan salah satu masalah terpenting yang perlu diperhatikan 

dipertimbangkan dalam proses desain kursi kendaraan. Berdasarkan hal tersebut, 

penelitian ini bertujuan untuk menganalisis ergonomi kursi pengemudi 1KR-VE 

sehingga didapatkan kenyamanan dalam berkendara. Metode yang digunakan 

dalam penelitian ini adalah Posture Evaluation Index (PEI). PEI memiliki tujuan 

untuk menilai dan mengevaluasi tingkat kenyamanan postur tubuh model manusia 

(manekin) yang disimulasikan pada software Jack. 

Hasil analisis sudut postur pengemudi menyatakan bahwa sudut torso tidak 

memenuhi syarat postur pengemudi sehingga belum memperoleh kenyamanan 

dalam berkendara. Sedangkan sudut neck, shoulder, elbow, wrist, hip, knee, dan 

ankle sudah memenuhi syarat postur pengemudi sehingga sudah memperoleh 

kenyamanan dalam berkendara. Hasil simulasi terhadap 30 postur pengemudi 

didapatkan bahwa nilai PEI terbesar terdapat pada responden ke-18 dengan nilai 

2,081. Sedangkan Nilai Posture Evaluation Index (PEI) paling kecil terdapat pada 

responden ke-25 dengan nilai 1,666. Oleh karena itu, postur pengemudi paling 

ergonomis terdapat pada responden ke-25. Sedangkan postur tubuh pengemudi 

kurang ergonomis terdapat pada responden ke-18. 

Kata Kunci: Ergonomi, Posture Evaluation Index (PEI), Software Jack,  Kursi 

pengemudi 1KR-VE 
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ABSTRAK 

 

The development of the automotive world in Indonesia experienced very 

rapid progress, especially in cars. One of them was the Low Cost Green Car (LCGC) 

program launched by the government in 2013. Along with the increasing sales of 

Low Cost Green Cars (LCGC) from year to year, car manufacturers had to improve 

safety and security in designing cars. One aspect that had to be considered was 

the driver's seat. The driver's posture was one of the most important issues that 

needed to be considered in the vehicle seat design process. Based on this, this 

research aimed to analyze the ergonomics of the 1KR-VE driver seat to achieve 

driving comfort. The method used in this research was the Posture Evaluation 

Index (PEI). The PEI aimed to assess and evaluate the comfort level of the human 

model (manikin) posture simulated in Jack software. 

The results of the driver's posture angle analysis indicated that the torso 

angle did not meet the driver's posture requirements and therefore did not achieve 

driving comfort. Meanwhile, the neck, shoulder, elbow, wrist, hip, knee, and ankle 

angles met the driver's posture requirements, achieving driving comfort. The 

simulation results of 30 driver postures showed that the highest PEI value was 

found in respondent 18, with a value of 2.081. The lowest Posture Evaluation Index 

(PEI) value was found in respondent 25, with a value of 1.666. Therefore, the most 

ergonomic driver posture was found in respondent 25, while the least ergonomic 

driver posture was found in respondent 18. 

Keywords: Ergonomics, Posture Evaluation Index (PEI), Jack Software, 1KR-VE 

driver's seat 


