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BAB V 

PENUTUP 

V.1. Kesimpulan 

Setelah melalui berbagai tahapan mulai dari perancangan alat, 

perkaitan komponen, pemrograman, hingga pada tahap simulasi dan 

pengujian rancang bangun alat safe speed advice and warnings berbasis 

mikrokontroler didapati beberapa kesimpiulan berikut: 

1. Implemnetasi yang mudah dan tidak mengganggu fungsi utama 

kendaraan, serta biaya pembuatan yang relative terjangkau 

meningkatkan potensi racang bangun alat safe speed advice and 

warnings berbasis mikrokontroler ini untuk kedepannya dapat 

diterapkan di berbagai kendaraan dalam skala besar. Sehingga, melalui 

rancang bangun alat safe speed advice and warnings berbasis 

mikrokontroler dapat dijadikan sebagai alternaif langkah untuk 

mengurangi potensi kecelakaan lalulintas akibat tindakan oversepeed 

dengan pengendalian perilaku pengemudi melalui sistem himbauan dan 

peringatan yang dapat bekerja dengan dua tingkat batas kecepatan 

menyesuaikan ruas jalan yang dilalui, yang dalam hal ini untuk jalan 

non-tol luar kota dan jalan tol.  

2. Akurasi modul GPS Ublox NEO 6M yang digunakan sebagai pembaca 

kecepatan tergolong akurat dengan presentase akurasi sebesar 98,98% 

berdasarkan hasil uji. Sehingga, timing dari masing-masing output yang 

berupa tampilan teks LCD dan buzzer dapat berfungsi aktif dan nonaktif 

secara tepat dan sesuai rancangan di mode batas kecepatan pertama 

untuk mensimulasikan jalan non-tol luar kota maupun mode batas 

kecepatan kedua yang lebih tinggi untuk mensimulasikan jalan tol. 

Ditunjukkan dengan hasil uji masing-masing sistem atau mode diperoleh 

hasil sangat baik dengan presentase kesesuaian kinerja sebesar 100%. 

3. Untuk tahap awal yang memungkinkan untuk dilakukan penerapan 

rancang bangun alat safe speed advice and warnings berbasis 

mikrokontroler ini adalah kendaraan-kendaraan angkutan umum baik 

kendaraan angkutan barang maupun orang dengan trayek antar kota 

antar provinsi atau rute jarak jauh. Karena melalui perusahaan yang 
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mengoperasikan kednaraan semacam itu dapat melakukan kontrol 

terhadap perilaku pengemudinya dengan memasang alat tersebut di tiap 

armada, terlebih pada kendaraan dengan trayek jarak jauh yang 

melewati jalan-jalan yang berpotensi terjadi pelanggaran overspeed 

seperti jalan tol. 

V.2. Saran 

Dari penelitian yang telah dilakukan oleh penulis, adapun beberapa 

saran yang dapat diberikan oleh penulis terkait penerapan dan 

pengembangan rancang bangun alat safe speed advice and warnings 

berbasis mikrokontroler untuk kedepannya. Beberapa saran yang dapat 

diberikan penulis antara lain sebagai berikut: 

1. Rancang bangun alat safe speed advice and warnings berbasis 

mikrokontroler dapat dijadikan suatu kontrol terhadap perilaku 

pengemudi kendaraan, terlebih pada perusahaan angkutan yang 

memiliki armada dalam jumlah besar dan dalam operasionalnya banyak 

melewati jalan-jalan yang berpotensi untuk pengemudi dapat memacu 

kendaraannya dengan kecepatan tinggi seperti pada jalan tol dan jalan-

jalan nasional.  

2. Perlu diperhatikan saat hendak membeli modul GPS Ublox NEO 6M 

karena dipasaran sangat banyak beredar barang palsu dengan kualitas 

buruk dan barang tersebut nantinya tidak akan bisa berfungsi. Terlebih 

apabila hendak membeli secara online, pastikan toko tempat anda 

hendak membeli komponen tersebut memiliki rating yang bagus dan 

ulasan produk yang positif. 

3. Pengambilan input power dari power outlet 12V kendaraan hanya untuk 

keperluan pengujian. Untuk penerapan di kondisi sebenarnya rangkaian 

alat dapat disambungkan langsung dengan kabel ke jalur kontak on 

pada kendaraan agar tidak mudah diakses oleh pengemdi.  

4. Bentuk dan ukuran alat saat ini dirasa masih terlalu besar dan untuk 

kedepannya mungkin dapat dibuat lebih compact agar tidak memakan 

banyak ruang pada dashboard kendaraan. 

5. Untuk kinerja yang lebih baik dalam menangkap sinyal, dapat dilakukan 

penambahan antena eksternal pada modul GPS. 
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6. Pengembangan untuk kedepannya mungkin output bisa dibuat secara 

langsung membatasi kecepatan kendaraan melalui program pada ECU 

kendaraan. 
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