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INTISARI

Berdasarkan data dari KORLANTAS POLRI pada periode 1 januari hingga 15
Juni 2022 tercatat sebanyak 57 ribu lebih kasus kecelakaan yang didominasi
kejadian pada jalan-jalan dengan kondisi baik karena perilaku pengemudi yang
memacu kendaraan dengan kecepatan tinggi melebihi batas atau overspeed.
Penelitian ini ditujukan untuk membuat suatu alat yang dapat dijadikan alternatif
sebagai kontrol terhadap perilaku pegemudi terkait kecepatan berkendara,
terutama pada ruas-ruas jalan yang memiliki kontur rata dan ukuran lebar seperti
pada jalan tol dan jalan luar kota yang berpotensi untuk kendaraan melaju dengan
kecepatan tinggi melebihi batas kecepatan yang berlaku. Metode yang dipakai
adalah ADDIE (Analysis, Design, Development, Implementation, Evaluation).
Diawali dengan tahapan analisis berbagai kebutuhan yang mendukung penelitian,
dilanjutkan tahap desain dengan merancang cara kerja alat, rangkaian alat, dan
pemrograman alat melalui perangkat lunak. Kemudian, dilakukan realisasi
rancangan mewujudkannya dalam bentuk alat sebenarnya untuk dapat
dimplementasikan dan diuji kinerja dari masing-masing fungsi alat. Dari hasil
pengujian dapat diketahui kekurangan dari alat agar dapat dilakukan evaluasi
untuk kedepannya. Rancang bangun alat menggunakan modul GPS sebagai
pembaca kecepatan yang kemudian data diolah oleh mikrokontroler Arduino Nano
dengan output berupa teks peringatan yang ditampilkan pada LCD dan dua buzzer
dengan tingkat kebisingan yang berbeda untuk sistem himbauan dan sistem
peringatan, buzzer low menggunakan tegangan 5V dari arduino sebagai output
dari sistem himbauan dan buzzer Ai mneggunakan tegangan 12V dari kendaraan
melalui relay yang dikontrol oleh Arduino nano sebagai output sistem peringatan.
Hasil pengujian menunjukkan GPS dapat dnegan akurat membaca kecepatan
kendaraan saat berjalan dan semua output berupa buzzerdan LCD dari alat dapat
bekerja dengan sangat baik sesuai dengan rancangan yang telah dibuat
sebelumnya. Dengan keakuratan kinerja alat dan implementasinya yang praktis
serta biaya pembuatan yang relatif terjangkau membuat alat potensial untuk
dijadikan alternaif kontrol perilaku pengemudi dan diterapkan dalam skala besar.

Kata kunci: himbauan, peringatan, batas kecepatan, mikrokontroler arduino,

modul gps
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ABSTRACT

Based on data from KORLANTAS POLRI in the period 1 January to 15 June
2022, there were more than 57 thousand cases of accidents that were dominated
by accidents on roads with good conditions due to the behavior of drivers who
drove vehicles at high speeds exceeding the limit or overspeed. This research is
intended to create a tool that can be used as an alternative to control driver
behavior related to driving speed, especially on road sections that have flat
contours and wide sizes such as on toll roads and roads outside the city that have
the potential for vehicles to drive at high speeds exceeding the applicable speed
limit. The method used is ADDIE (Analysis, Design, Development, Implementation,
Evaluation). Starting with the analysis stage of various needs that support
research, followed by the design stage by designing how the tool works, the circuit
of the tool, and programming the tool through software. Then, the realization of
the design is carried out in the form of an actual tool to be implemented and tested
for the performance of each tool function. From the test results, it can be seen the
shortcomings of the tool so that evaluation can be carried out in the future. The
design of the tool uses a GPS module as a speed reader which then the data is
processed by an Arduino Nano microcontroller with an output in the form of a
warning text displayed on the LCD and two buzzers with different noise levels for

the appeal system and the warning system.

Keywords: advice, warnings, speed limit, arduino microcontroller, gps moadule
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