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BAB V 

PENUTUP 

V.1 Kesimpulan 

Berdasarkan uraian perancangan, pembuatan dan pembahasan 

tentang prototype alat pendeteksi kemiringan kendaraan berbasis arduino 

untuk keamanan parkir dapat disimpulkan sebagai berikut: 

1. Rancang bangun prototype alat pendeteksi kemiringan kendaraan 

berbasis arduino untuk keamanan parkir terdiri atas input data sensor 

MPU6050, selanjutnya dilanjutkan dengan Arduino sebagai pengolah 

data, dan output berupa buzzer, LCD, dan LED, dimana buzzer 

merupakan alat peringatan pada alat prototype tersebut, LCD digunakan 

sebagai penampil utama sudut kemiringan yang terbaca, dan LED 

digunakan untuk indikator saat sudut melebihi ambang batas 

kemiringan. 

2. Cara kerja prototype pendeteksi kemiringan pada kendaraan untuk 

keamanan parkir mendeteksi kemiringan dua axis yaitu axis pitch dan 

roll. Apabila salah satu dari axis atau kedua axis tersebut telah 

memenuhi batas yaitu lebih dari 10° maka akan diberikan peringatan 

berupa bunyi buzzer, LED akan menyala, dan LCD akan menampilkan 

indikator bahaya parkir. Apabila kedua axis tersebut tidak melebihi atau 

tidak mencapai nilai tersebut, maka alat hanya akan menampilkan nilai 

kemiringan pada layar LCD. 

3. Rancang bangun protoype alat pendeteksi kemiringan kendaraan 

berbasis arduino untuk keamanan parkir mendeteksi 2 axis yaitu pitch 

(depan belakang) dan roll (kanan kiri). Alat ini memberi peringatan saat 

sensor kemiringan terdeteksi melebihi sudut 10°. Dalam pembacaan 

sensor kemiringan terdapat rata-rata nilai keakurasian sebesar 97,89% 

dan memiliki waktu respon alat memiliki rata-rata 0,73 detik. 
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V.2 Saran 

Berdasarkan hasil dan pembahasan yang dilakukan oleh peneliti 

terkait Rancang Bangun Sistem Pendeteksi Kemiringan Pada Kendaraan 

Berbasis Arduino Untuk Keamanan Parkir. Untuk mengembangkan produk 

lebih lanjut, terdapat beberapa saran untuk proses pengembangan produk, 

antara lain: 

1. Pada penelitian selanjutnya dapat menggunakan sensor yang lebih baik 

sehingga tingkat keakurasian akan lebih akurat dalam membaca sudut 

kemiringan kendaraan. 

2. Rancang bangun sistem pendeteksi kemiringan dapat menggunakan 

sistem wireless untuk mempermudah peletakan sensor didalam 

kendaraan yang rata. 

3. Rancang bangun sistem pendeteksi kemiringan dapat ditambahkan 

dengan berbasis IOT sebagai alat pantau bagi perusahaan otobus untuk 

mengetahui kendaraan bus berada pada kemiringan yang aman.  
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