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ABSTRAK 

Keselamatan berkendara pada sepeda motor adalah berkendara 

menggunakan sepeda motor dengan aman, selamat, serta sesuai dengan aturan 

berlalu lintas. Dalam hal ini dibutuhkan sebuah fitur guna meningkatkan 

keselamatan dan keamanan bagi pengendara sepeda motor. Penelitian ini 

bertujuan untuk membuat alat yang dapat meningkatkan keselamatan dan 

keamanan bagi pengendara sepeda motor. Alat pada penelitian ini mampu 

memberikan petunjuk kepada pengendara sepeda motor melalui bluetooth yang 

menyalurkan sinyal dari chin strap helm ke relay yang sudah terhubung dengan 

sistem starter sepeda motor apabila melupakan atau mengabaikan suatu faktor 

keselamatan dan keamanan, dimana motor tidak dapat di starter ketika chin strap 

helm melalui sensor magnet belum terpasang dengan baik dan benar. 

Metode yang digunakan dalam penelitian ini adalah Research and 

Development (R&D) level 3 yaitu melakukan penelitian guna mengembangkan 

produk yang telah ada, membuat produk, serta melakukan pengujian keefektifan 

produk tersebut agar lebih efektif, efisien dan lebih praktis. 

Dari penelitian ini dihasilkan sistem engine cut-off menggunakan Arduino 

nano yang nantinya sepeda motor tidak dapat distarter apabila pengendara sepeda 

motor belum memasang chin strap dengan benar. 

 

 

 

 

 

Kata kunci: Chin strap helm, Arduino nano, Sepeda motor, Sistem starter.
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ABSTRACT 

Safe riding on a motorbike means riding a motorbike safely, securely and in 

accordance with traffic rules. In this case, a feature is needed to increase safety 

and security for motorbike riders. This research aims to create a tool that can 

improve safety and security for motorbike riders. The tool in this research is able 

to provide instructions to motorcyclists via Bluetooth which sends a signal from the 

helmet chin strap to a relay that is connected to the motorbike starter system if 

they ignore or neglect a safety and security factor, where the motorbike cannot be 

started when the helmet chin strap is on. via the magnetic sensor has not been 

installed properly and correctly. 

The method used in this research is Research and Development (R&D) level 

3, namely conducting research to develop existing products, create products, and 

test the effectiveness of these products to make them more effective, efficient and 

more practical. 

From this research, an engine cut-off system using Arduino nano was 

produced which will not allow the motorbike to be started if the motorcyclist has 

not installed the chin strap correctly. 
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