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INTISARI 
 

Tingginya angka kecelakaan lalu lintas di Indonesia merupakan 

permasalahan  utama di Indonesia. Berdasarkan data Kepolisian, tingkat 

kecelakaan lalu lintas dari tahun 2019 sampai 2020 meningkat sebesar 3% dan 

jumlah peristiwa kecelakaan lalu lintas pada tahun 2019 mencapai 107.500 

peristiwa dengan jumlah korban mencapai 23.530 orang, peristiwa tersebut di 

sebabkan oleh faktor manusia (terkait dengan kemampuan serta karakter 

pengemudi) 61%, faktor kendaraan (terkait dengan pemenuhan persyaratan 

teknis dan laik jalan) 9% dan faktor prasarana dan cuaca 30%. Untuk  mengatasi 

terjadinya kecelakaan lalulintas akibat faktor manusia (kondisi kantuk). 

 Penelitian yang dilakukan  bertujuan untuk merancang bangun alat yang 

membantu memperingatkan pengemudi motor akibat kantuk. Rancang Bangun 

Alat berbasis mikrokontroler arduino uno. Metode Penelitian yang digunakan  

merupakan jenis penelitian Research and Development (R&D). Tahapan 

pembuatan rancang bangun alat dengan membuat rangkaian komponen pada 

Software Fritzing dan  membuat  program atau coding pada arduino IDE. 

Dari hasil kinerja rancang bangun alat didapatkan hasil yaitu mendeteksi 

kantuk  pada saat jari, menekan pada sensor sesuai dengan pemograman  

Arduino  Uno. Alat yang dibangun dapat memberikan peringatan berupa suara 

pada buzzer dan led akan menyala maka pemberitahuan alat menunjukan orang 

tersebut sedang kantuk. 

Kata Kunci : Kecelakaan, Rancang Bangun, Aduino Uno, Kantuk, Jari 
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ABSTRACT 
 

The high number of traffic accidents in Indonesia is a major problem in 

Indonesia. Based on Police data, the rate of traffic accidents from 2019 to 2020 

increased by 3% and the number of traffic accidents in 2019 reached 107,500 

events with the number of victims reaching 23,530 people. caused by human 

factors (related to the ability and character of the driver) 61%, vehicle factors 

(related to meeting technical requirements and roadworthiness) 9% and 

infrastructure and weather factors 30%. To overcome the occurrence of traffic 

accidents due to human factors (drowsiness condition). 

The aim of the research is to design a device that helps warn 

motorcyclists due to drowsiness. Design and build tools based on Arduino Uno 

microcontroller. The research method used is a Research and Development 

(R&D) type of research. The stages of making the design of the tool by making a 

series of components on the Fritzing Software and making programs or coding 

on the Arduino IDE. 

From the results of the design performance of the tool, the results are 

that it detects sleepiness when the finger presses on the sensor according to 

Arduino Uno programming. The tool that is built can give a warning in the form 

of a sound on the buzzer and the LED will light up then the notification of the 

tool shows that the person is sleepy. 

Keywords : Accident, Design, Aduino Uno, Sleepy, Finger 

 

  

  


