BAB V
PENUTUP

V.1 Kesimpulan

Berdasarkan uraian pembahasan dapat disimpulkan :

1.

Rancang Bangun Alat Ukur Sudut Pergi Kendaraan Berbasis Arduino
Dengan Sensor Mpu 6050 dapat terealisasi, namun dalam penggunaan
secara umum perlu penelitian lebih lanjut agar bisa digunakan.

Cara kerja Rancang Bangun Alat Ukur Sudut Pergi Kendaraan Berbasis
Arduino Dengan Sensor Mpu 6050 adalah mengunakan sensor mpu
6050 yang dapat mengukur kemiringan sudut, hasil pengukuran
ditampilkan LCD sehingga penguji dapat mengetahui sudut yang

diukur.

V. 2 Saran

Saran pemanfaatan Rancang Bangun Alat Ukur Sudut Pergi Kendaraan

Berbasis Arduino Dengan Sensor Mpu 6050 adalah sebagai berikut :

1.

Penelitian ini bisa dimanfaatkan untuk membantu penguji pada saat
proses pengukuran sudut pergi kendaraan pada saat uji tipe.

Alat masih dalam tahap pengembangan, untuk penggunaan secara
umum diperlukan pengkajian lebih lanjut.

Pada penelitian selanjutnya dapat dikembangkan penerapan pada jenis

kendaraan yang lainnya.
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