BAB V
PENUTUP

V.1 Kesimpulan

V.2

Berdasarkan dari uraian perancangan, pembuatan dan pembahasan
tentang SIMULASI ALAT GPS TRACKING BERBASIS INTERNET OF
THINGS DENGAN WHATSAPP GATEWAY MENGGUNAKAN NODEMCU
dapat disimpulkan:

1.

Pada perancangan Simulasi Alat GPS Tracking Berbasis Internet Of
Things Dengan WhatsApp Gateway Menggunakan NodeMCU ini dapat
dijalankan.

. Simulasi Alat GPS Tracking Berbasis Internet Of Things Dengan

WhatsApp Gateway Menggunakan NodeMCU dapat terealisasikan
menjadi sebuah alat yang dapat menunjukkan kecepatan dan posisi

secara tepat.

Saran

Dalam penelitian ini masih mempunyai beberapa kekurangan, maka dari

itu penulis menyarankan beberapa hal, yaitu:

1.

Simulasi alat GPS Tracking berbasis Internet Of Things dengan
WhatsApp Gateway menggunakan NodeMCU diharapkan dapat
menambahkan Integrated Circuit (IC) sebagai penguat daya dan

dapat diterapkan pada kendaraan.

. Sensor MPU6050 dapat dikembangkan dalam kasus Hard breaking

atau pengereman mendadak.

. Pada penelitian selanjutnya diharapkan alat dapat mengukur

kecepatan dan mengetahui letak posisi kendaraan sesuai dengan

geometrik jalan.
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