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INTISARI 

 

 Faktor keselamatan dan keamanan dalam berkendara merupakan salah 

satu hal penting dalam berkendara. Dalam hal ini dibutuhkan sebuah sistem 

informasi yang dapat mengetahui dimana letak lokasi kendaraan ketika 

kecepatan kendaraan melebihi batas. Sistem yang mampu mengontrol kendaraan 

dan mempermudah dalam hal pengawasan yang dapat mengetahui kecepatan 

dan letak posisi kendaraan berupa peringatan terhadap pengemudi yang 

langsung terhubung melalui pesan pada aplikasi WhatsApp. 

 Metode Penelitian yang digunakan pada penelitian ini adalah Black Box 

Testing merupakan metode penelitian yang berfokus pada spesifikasi fungsional 

dari perangkat. Hasil uji coba pada simulasi alat yang telah dirancang peneliti 

bisa atau tidak berjalan semestinya.  

 Dalam penelitian ini, didapatkan bahwa dalam sistem pemantauan 

kecepatan dan letak posisi kendaraan menggunakan metode GPS Tracking  

bertujuan untuk mempermudah pengguna dalam memantau kecepatan dan letak 

posisi kendaraan yang dapat dikomunikasikan melalui smartphone.  

Kata kunci: GPS Tracking, Kecepatan, Sistem pemantauan Lokasi.  
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ABSTRACT 

  

Safety and security factors in driving are one of the important things in 

driving. In this case, an information system is needed that can know where the 

location of the vehicle is when the speed of the vehicle exceeds the limit. A 

system that is able to control the vehicle and facilitate in terms of supervision 

that can find out the speed and position of the vehicle in the form of warnings to 

drivers who are directly connected through messages on the WhatsApp 

application.  

  The research method used in this study is black box testing is a research 

method that focuses on the functional specifications of the device. The results of 

the trial on a simulation of a tool that has been designed by researchers can or 

does not work properly. 

 In this study, it was found that in the vehicle’s speed and position 

monitoring system using gps tracking methods aimed to make it easier for users 

to monitor the speed and position of vehicles that can be communicated through 

smartphones.  

Keyword: GPS Tracking, Speed, position monitoring system.  

 


