
 

 

BAB V 

PENUTUP 

 

V.1 KESIMPULAN 

 Berdasarkan dari uraian perancangan, pembuatan dan pembahasan 

tentang RANCANG BANGUN WIPER HELM OTOMATIS BERBASIS ARDUINO UNO 

DAN SENSOR HUJAN dapat disimpulkan : 

1. Rancang bangun wiper helm otomatis berbasis Arduino dan sensor hujan 

dapat terealisasi dan berfungsi sesuai dengan program yang telah di 

rancang dan dapat diterapkan secara langsung pada helm. 

2. Cara kerja rancang bangun wiper helm otomatis berbasis Arduino dan 

sensor hujan yaitu pada saat sensor hujan menerima air maka sensor 

akan memberikan sinyal input ke Arduino, setelah Arduino mendapat 

sinyal input dari sensor hujan kemudian Arduino akan meneruskan sinyal 

tersebut ke motor servo sebagai output, selanjutnya motor servo akan 

bekerja menggerakan wiper untuk menghapus air pada permukaan kaca 

helm. 

 

V.2 SARAN 

1. Pada penelitian ini saat uji coba menggunakan hujan dan angin buatan 

sehingga alat tidak bekerja dengan maksimal, diharapkan kedepannya 

dapat di ujicoba dengan hujan yang sesungguhnya. 

2. Pada penelitian selanjutnya dapat di kembangkan lagi dengan 

menambahkan buzzer guna memberi peringatan jika sensor tidak 

merespon atau eror. 
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