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INTISARI 
 

Kendaraan bermotor adalah sarana transportasi dijalan raya yang sering di 

gunakan dalam kehidupan sehari-hari. Selain harus memenuhi fungsinya sebagai 

media pengangkut, kendaraan bermotor juga harus mendapat perhatian khusus agar 

tidak menimbulkan dampak negatif baik untuk pengguna jalan maupun lingkungan 

sekitar yang menimbulkan kerugian materi maupun korban jiwa. Dalam hal ini peneliti 

menyorot langsung pada truk tangki LPG sebagai sarana angkutan khusus yang 

melalui jalan raya untuk pendistribusiannya. Kebocoran gas pada tabung yang 

diangkut oleh truk tangki LPG memiliki resiko kebocoran yang tidak dapat kita prediksi. 

Dengan adanya pengembangan teknologi yang dapat di terapkan dibidang 

keselamatan di jalan raya. Dengan sensor gas MQ-6 seabagai pendeteksi gas dan 

modul GSM dan GPS sebagai pengirim kordinat lokasi jika terjadi kebocoran gas, yang 

bertujuan sebagai pendeteksi dini di kendaraan truk tangki LPG. 

Metode penelitian yang digunakan merupakan jenis penelitian dan 

pengembangan atau Research and Developmen (R&D). Penelitian Research and 

Developmen (R&D) pada penelitian ini merupakan metode untuk menghasilkan dan 

mengembangkan produk yang pernah diteliti sebelumnya yang hanya diterapakan 

dirumah tangga. Dan penambahan beberapa modul komponen seperti LCD, GSM dan 

GPS sebagai pemberi informasi dan lokasi terjadi kebocoran. 

Dari penelitian ini di hasilkan prototype alat pendeteksi dini kebocaran gas 

LPG pada truk tangki LPG dengan menggunakan sensor MQ-6. Pada hasil pengujian 

sensor MQ-6 menunjukkan bahwa semakin jauh titik pemberian gas, maka akan 

semakin lama sensor mendeteksi gas. pada hasil pengujian SIM800L delay rata rata 

pengriman adalah 7.8 detik. Pada hasil pengujian GPS titik kordinat di dapatkan 

sesuai koordinat terjadi kebocoran gas.  Berarti prototype berjalan sesuai dengan 

rancangan penelitian. 

Kata kunci : Kebocoran gas LPG pada truk tangki LPG, Sensor MQ-6, Sim800l, 

Modul GPS. 
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ABSTRACT 
 

Motorized vehicles are a means of transportation on the highway that are often 

used in everyday life. In addition to having to fulfill its function as a transport medium, 

motorized vehicles must also receive special attention so as not to cause negative 

impacts both for road users and the surrounding environment that cause material 

losses and casualties. In this case, the researcher focuses directly on the LPG tank 

truck as a special means of transportation through the highway for distribution. Gas 

leaks in cylinders transported by LPG tank trucks have a risk of leakage that we cannot 

predict. With the development of technology that can be applied in the field of road 

safety. With the MQ-6 gas sensor as a gas detector and GSM and GPS modules as the 

sender of location coordinates in the event of a gas leak, which aims as an early 

detection in LPG tank trucks. 

The research method used is a type of research and development or Research 

and Development (R&D). Research and Development (R&D) research in this study is 

a method for producing and developing products that have been studied previously 

that are only applied at home. And the addition of several component modules such 

as LCD, GSM and GPS as information providers and the location of leaks. 

 From this research, a prototype of an early detection tool for LPG gas leaks 

on LPG tank trucks was produced using the MQ-6 sensor. In the test results of the 

MQ-6 sensor, it shows that the farther the point of giving the gas, the longer the 

sensor will detect gas. on the SIM800L test results the average delay of delivery is 7.8 

seconds. In the results of the GPS test the coordinates are obtained according to the 

coordinates of a gas leak. This means that the prototype runs according to the 

research design. 

 

Keywords : LPG gas leak on LPG tank truck, MQ-6 Sensor, Sim800l, GPS Module. 

 

 


