BAB V
PENUTUP

V.1 KESIMPULAN

Berdasarkan uraian dari proses perancangan, pembuatan dan

pengujian dapat disimpulkan:

1. Penelitian ini menghasilkan prototipe pendeteksi pengguna jalan lain
dengan sensor ultrasonic dan dapat terealisasi menjadi sebuah alat yang
dapat di terapkan dan disimulasikan pada kendaraan penumpang toyota

avanza.

2. Kinerja perancangan prototipe sistem pendeteksi pengguna jalan lain
dengan sensor ultrasonic berbasis arduino menggunakan sensor jarak
ultrasonik dapat diperoleh dengan pembacaan sensor terhadap
objek/benda. Sensor mendeteksi keberadaan objek dengan ketentuan
jarak tidak lebih dari 300 cm, maka buzzer akan berbunyi, LED akan
menyala warna merah, dan LCD akan menampilkan tulisan “hati-hati ada
kendaraan”. Adapun ketika sensor mendeteksi keberadaan objek lebih
dari 300 cm, maka buzzer tidak berbunyi, LED akan menyala warna hijau,

dan LCD akan menampilkan tulisan “aman tidak ada kendaraan”

3. Pembuatan perancangan prototipe sistem pendeteksi pengguna jalan lain
menggunakan sensor ultrasonik berbasis arduino bekerja dengan baik
dalam memberikan peringatan kepada pengemudi dapat mencegah

kecelakaan lebih dini.

V.2 SARAN

Penelitian ini masih mempunyai beberapa kekurangan, maka dari itu
penulis menyarankan beberapa hal yang dapat dilakukan penulisan
berikutnya yaitu sebagai berikut:

1. Perancangan Prototipe Sistem Pendeteksi Pengguna Jalan Lain Dengan
Sensor Ultrasonic Berbasis Arduino ini masih menggunakan saklar dan
push button untuk mengaktifkan alat dan sensornya, diharapkan untuk
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penelitian selanjutnya vyaitu untuk mengaktifkan alat dapat di
sambungkan di kunci kontak kendaraan langsung dan untuk
mengaktifkan sensornya dapat disambungkan pada /ock door kendaraan.

Penambahan komponen yaitu motor servo yang akan digunakan sebagai
pengunci otomatis ketika sensor mendeteksi keberadaan objek pada jarak
yang sudah ditentukan.

Penggantian komponen yaitu sensor ultrasonik US-016 untuk pendeteksi
jarak yang sejauh 10 meter sekaligus menurunkan angka persentase
error dibawah 5%
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