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INTISARI

Kecelakaan Lalu Lintas adalah suatu peristiwa di jalan yang tidak diduga
dan tidak disengaja melibatkan kendaraan dengan atau tanpa pengguna jalan
lain yang mengakibatkan korban manusia dan atau kerugian harta benda. Salah
satu kecelakaan disebabkan oleh ketika membuka pintu kendaraan tidak
memperhatikan pengguna jalan lain disekitarnya.

Pembuatan alat ini bertujuan untuk memberikan informasi dan peringatan
terhadap pengemudi adanya objek di belakang dan samping kendaraan ketika
membuka pintu kendaraan agar memberi peringatan kepada pengemudi berupa
suara maupun tampilan LCD.

Metode penelitian ini menggunakan metode Research and Development
adalah metode penelitian yang digunakan untuk menghasilkan produk tertentu,
dan menguji keefektifan metode tersebut. tahapan peneliti ini meliputi
perencanakan kebutuhan, desain alat, perakitan alat, dan pengujian alat.
Pengujian dilakukan dua kali, yang pertama yaitu pengujian prototipe dan yang
kedua penguijian dialakukan pada kendaraan penumpang secara langsung untuk
menguji efektivitas alat baik peringatan berupa suara maupun dari tampilan LCD.

Dari pengujian yang telah dilakukan dapat diketahui bahwa alat ini dapat
mendeteksi keberadaan objek maksimal 350cm dengan menghasilkan output dari
alat yaitu peringatan bunyi dari buzzer, nyala LED, dan LCD menampilkan
peringatan "hati-hati ada kendaraan". Dengan demikian dapat disimpulkan
bahwa rancang bangun sistem pendeteksi pengguna jalan lain menggunakan
sensor ultrasonik berbasis arduino bekerja dengan baik dalam memberikan

peringatan kepada pengemudi.

Kata Kunci : Kecelakaan Lalu Lintas, Sensor Ultrasonic, Kendaraan, dan objek.
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ABSTRAK

Traffic Accident is an event on the road that is unexpected and unintentional
involving a vehicle with or without other road users resulting in human casualties
and or property loss. One of the accidents was caused by not paying attention to
other road users when opening the vehicle door. The purpose of making this tool
is to provide information and warnings to the driver of objects behind and beside
the vehicle when opening the vehicle door in order to warn the driver in the form
of sound or LCD display.

This research method uses the Research and Development method, which is a
research method used to produce certain products, and to test the effectiveness
of the method. the stages of this research include planning requirements, tool
design, tool assembly, and tool testing. The test was carried out twice, the first
was prototype testing and the second test was carried out on passenger vehicles
directly to test the effectiveness of the tool, both warnings in the form of sound
and from the LCD display. The tests that have been carried out, it can be seen
that this tool can detect the presence of objects up to a maximum of 350cm by
producing output from the tool, namely a sound warning from the buzzer, LED
flame, and an LCD displaying a warning "be careful of vehicles". Thus it can be
concluded that the design of the detection system for other road users using an

Arduino-based ultrasonic sensor works well in giving warnings to the driver.

Keywords: Traffic Accidents, Ultrasonic Sensors, Vehicles, and objects.
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