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INTISARI 

 

Faktor kendaraan yang dapat mempengaruhi terjadinya kecelakaan harus 

ditemukan solusinya untuk meminimalisir angka kecelakaan lalu lintas di negara 

Indonesia khususnya pada kendaaan angkutan barang. Kelebihan muatan pada 

kendaraan menyebabkan kerusakan pada komponen kendaraan yang berdampak 

pada angka kecelakaan lalu lintas. Pengawasan pengemudi angkutan barang yang 

mengangkut beban berlebih sebelum beroperasi perlu dilaksanakan proses 

identifikasi.  

Penelitian ini menggunakan metode Research and Development (R&D) yang 

bertujuan untuk menghasilkan suatu produk dan menguji keefektifan produk 

tersebut. Untuk dapat menghasilkan produk tertentu digunakan penelitian yang 

bersifat analisis kebutuhan dan untuk menguji keefektifan produk tersebut supaya 

dapat berfungsi di masyarakat luas, maka diperlukan penelitian untuk menguji 

keefektifan produk tersebut (Sugiyono, 2015). 

Pengaplikasian kerja alat dilakukan dengan merancang simulasi alat dan 

kalibrasi sensor jarak yang disimpan diantara bagian bawah permukaan chasis 

kendaraan dan dumper suspensi kendaraan. Lokasi kendaraan diperoleh melalui 

pembacaan modul GPS dan hasil pembacaan dikirim melalui modul GSM. Simulasi 

alat pendeteksi overloading menghasilkan informasi preventif. Pihak yang 

membutuhkan menerima pesan SMS peringatan disertai lokasi kendaraan berupa 

link google maps sebelum kendaraan beroperasi. Alat pendeteksi overloading pada 

kendaraan angkutan barang dapat digunakan untuk mengurangi praktik over 

dimension over load (ODOL) yang berpotensi menyebabkan kecelakaan. Agar 

kinerja sensor jarak dapat mendeteksi serta mengukur jarak aman beban muatan 

dan memastikan modul GPS serta modul GSM mampu membaca dan menangkap 

sinyal titik kordinat secara presisi dengan cepat, maka uji simulasi alat dilakukan 

diluar ruangan. 

Kata Kunci : Kelebihan muatan, mikrokontroler, sensor jarak, Internet Of Things 
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ABSTRACT 
 

Vehicle factors that can affect the occurrence of accidents must be found a 

solution to minimize the number of traffic accidents in Indonesia, especially in 

goods transport vehicles. Excess load on the vehicle causes damage to vehicle 

components that have an impact on the number of traffic accidents. It is necessary 

to carry out an identification process for supervising drivers of goods transport 

carrying excess loads before operating. 

This study uses the Research and Development (R&D) method which aims 

to produce a product and test the effectiveness of the product. To be able to 

produce certain products, research that is needs analysis is used and to test the 

effectiveness of these products so that they can function in the wider community, 

research is needed to test the effectiveness of these products (Sugiyono, 2015). 

The application of the tool work is done by designing a simulation tool and 

calibrating the distance sensor that is stored between the bottom surface of the 

vehicle chassis and the vehicle suspension dumper. The location of the vehicle is 

obtained through the GPS module reading and the readings are sent via the GSM 

module. The simulation of the overloading detection device produces preventive 

information. Parties in need receive a warning SMS message accompanied by the 

location of the vehicle in the form of a google maps link before the vehicle 

operates. Overloading detection tools on freight transport vehicles can be used to 

reduce the practice of over dimension over load (ODOL) which has the potential 

to cause accidents. 

Keywords : Overload, microcontroller, proximity sensor, Internet Of Things 


