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INTISARI 

 

Bus Rapid Transit (BRT) telah diterapkan di kota Surabaya dengan nama 

Suroboyo Bus. Tercatat terjadi kenaikan jumlah penumpang pada setiap bulannya. 

Kondisi pada saat jam sibuk sering kali terjadi kelebihan penumpang, sehingga 

antar penumpang saling berdesakan. Namun sejak bulan Januari 2020 

Kementerian Perhubungan menerbitkan PERMENHUB Nomor 41 Tahun 2020 

tentang pembatasan jumlah penumpang pada sektor transportasi.  

Penelitian ini dibuat untuk membuat perancangan alat untuk mengatasi 

kelebihan jumlah penumpang berbasis Arduino Uno. Metode penelitian ini 

menggunakan metode Research and Development yang bertujuan untuk 

menghasilkan sebuah produk. Tahapan pembuatan alat pengendali ini yaitu 

pembuatan desain rancangan fritzing, pembuatan program Arduino IDE, 

perangkaian komponen alat, pengujian alat, dan penerapan alat pada objek yang 

telah ditentukan.  

Hasil analisis dari pengujian alat ini yaitu dapat menghitung jumlah 

penumpang yang masuk dan penumpang keluar dari bus menggunakan sensor 

Ultrasonik dengan batas maksimal 33 penumpang serta tampilan pada LCD mampu 

menampilkan jumlah penumpang dan pergerakan aktuator solenoid bekerja sesuai 

perintah Arduino yang akan mengunci pedal gas apabila penumpang melebihi 33.  

 

Kata kunci :  Sensor Ultrasonik, Arduino Uno, Solenoid, Kelebihan Penumpang, 
Pembatasan Penumpang  
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ABSTRACT 

 

Bus Rapid Transit (BRT) has been implemented in the city of Surabaya under 

the name Bus Suroboyo. There is an increase in the number of passengers every 

month. Conditions during peak hours are often overcrowded, resulting in crowds 

between passengers. However, since January 2020 the Ministry of Transportation 

has issued PERMENHUB Number 41 of 2020 regarding the number of passengers 

in the transportation sector. 

This research was made to design a tool to overcome the excess number of 

passengers based on Arduino Uno. This research method uses the Research and 

Development method which aims to produce a product. The stages of making this 

controller are making the design of the fritzing design, making the Arduino IDE 

program, assembling the components of the tool, testing the tool, and applying 

the tool to the object that has been determined. 

The results of the analysis from testing this tool are that it can count the 

number of passengers entering and leaving the bus using an Ultrasonic sensor with 

a maximum limit of 33 passengers and the LCD display capable of displaying the 

number of passengers and the movement of the solenoid actuator working 

according to Arduino commands which will lock the gas pedal if the passenger 

exceeds 33. 

 

Keywords: Ultrasonic Sensor, Arduino Uno, Solenoid, Overload Passenger, 

Restriction Passenger


