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INTISARI 

 

Transportasi telah menjadi kebutuhan pokok bagi setiap individu untuk 

mencapai suatu tempat tujuan dalam jarak dekat maupun jarak jauh. Dengan hal 

tersebut, faktor keamanan dan keselamatan dalam perjalanan merupakan aspek 

yang paling utama dalam perjalanan. Pembuatan aplikasi rancang bangun 

concern assist bertujuan untuk membantu mempelajari teknologi rancang 

bangun blind spot detection dan anti ngantuk secara umum, cara kerja, prinsip 

kerja, dan perkembangan dan mengaplikasikan yang ada pada saat ini.  

Peneliti menggunakan metode Research and Develompment (R&D) 

dengan membandingkan peneliti-peneliti sebelumnya dan juga pengambilan data 

pengambilan serta pengumpulan data diperoleh dengan melakukan observasi 

dengan memberikan lembar kerja dan lembar validasi alat yang dilaksanakan di 

BLU UPTD Trans Semarang dan Kampus 1 Politeknik Keselamatan Transportasi 

Jalan Tegal. 

Kinerja rancang bangun alat concern assist pada kendaraan bus dapat 

diperoleh dari blind spot detection yaitu pendeteksi objek dari sensor ultrasonik, 

kemudian buzzer akan mengeluarkan bunyi, sedangkan LCD monitor akan 

menampilkan “Jarak Kiri / Kanan/ Depan / Belakang – (jarak dalam cm) Aman / 

Hati-hati / Berbahaya” sebagai peringatan terhadap pengemudi. Serta, anti 

ngantuk yaitu pendeteksi pengemudi apakah mengantuk atau tidak dari pulse 

heart rate sensor, jika denyut nadi pengemudi (mengantuk) dibawah orang 

normal maka relay akan menyalakan pompa wiper, tetapi jika denyut nadi 

pengemudi normal maka relay akan mematikan pompa wiper. Hal ini LED 

berfungsi sebagai indikator bahwa power telah masuk. 

 

Kata Kunci : Keselamatan, Blind Spot, Anti Ngantuk, Concern Assist 
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ABSTRACT 

 

Transportation has become a basic requirement for every individual to 

reach a destination in short or long distances. With this, the safety and security 

factors in travel are the most important aspects of a trip. The creation of a 

concern assist design application aims to help learn the design technology for 

blind-spot detection and anti-sleepiness in general, how it works, working 

principles, and developments and applications that exist today. 

Researchers used the Research and Development (R&D) method by 

comparing previous researchers and also taking data retrieval and data collection 

obtained by making observations by providing worksheets and validation tool 

sheets which was carried out at BLU UPTD Trans Semarang and Campus 1 Tegal 

Road Transportation Safety Polytechnic. 

The design performance of the concern assist tool on the bus vehicle can 

be obtained from blind-spot detection, which is the detection of objects from the 

ultrasonic sensor, then the buzzer will sound, while the LCD monitor will display 

"Distance Left / Right / Front / Rear – (distance with cm) Safe / Caution / 

Dangerous ”as a warning to drivers. Also, anti-sleepiness is the detection of 

whether the driver is sleepy or not from the pulse heart rate sensor, if the 

driver's pulse (drowsiness) is below a normal person, the relay will turn on the 

wiper pump, but if the driver's pulse is normal, the relay will turn off the wiper 

pump. This LED serves as an indicator that the power has entered. 

 

Keywords: Safety, Blind Spot, Anti Sleepiness, Concern Assist 

 

 


