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INTISARI 

Dalam Perda DKI Jakarta Nomor 5 tahun 2014 pasal 90 ayat (1) tentang 

Transportasi, dapat kita ketahui bahwa setiap kendaraan bermotor selain mobil 

Bus Angkutan Umum Massal berbasis Jalan di larang menggunakan jalur atau jalur 

khusus Angkutan Umum Massal berbasis Jalan, yang mana artinya selain bus 

Transjakarta atau sejenisnya dan kendaraan-kendaraan khusus lainnya (seperti 

ambulans, mobil pemadam kebakaran, dan sebagainya) dilarang melintasi jalur-

jalur khusus seperti jalur Transjakarta. Walaupun begitu, pengguna jalan masih 

banyak yang melanggar hal tersebut dan tetap melalui jalur Busway, yang 

sebenarnya hal ini dapat ditindak sesuai dengan hukum. 

Metode Penelitian yang digunakan pada Penelitian ini adalah Research and 

Development yang merupakan metode untuk menghasilkan dan menyempurnakan 

produk yang pernah diteliti sebelumnya. Uji coba produk sangat menentukan 

berhasil atau tidaknya alat yang telah dirancang peneliti. Prosedur yang 

dilaksanakan dalam penelitian SISTEM PEMBUKA PALANG PINTU OTOMATIS DI 

JALUR BUSWAY BERBASIS MIKROKONTROLER YANG TERINTEGRASI DENGAN 

OPTICAL CHARACTER RECOGNITION adalah SDLC (System Development Life 

Cycle). 

Dari penelitian ini akan menghasilkan sebuah prototype dari Pembuka 

Palang Pintu Otomatis dengan Teknolgi Optical Character Recognition yang dapat 

membedakan plat nomor dari Busway dan bukan Busway. 

Kata kunci: Busway, Prototype, Teknologi
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ABSTRACT 

In the DKI Jakarta Regional Regulation Number 5 of 2014 article 90 

paragraph (1) regarding Transportation, we can know that every motorized vehicle 

other than a Road-based Mass Public Transportation Bus is prohibited from using 

a special lane or lane for Road-based Mass Public Transportation, which means 

other than buses Transjakarta or the like and other special vehicles (such as 

ambulances, fire engines, etc.) are prohibited from crossing special routes such as 

the Transjakarta route. Even so, there are still many road users who violate this 

and continue to take the Busway route, which in fact can be prosecuted according 

to law. 

The research method used in this study is Research and Development, 

which is a method for producing and perfecting products that have been previously 

researched. Product trials will determine the success or failure of the tools that 

researchers have designed. The procedures carried out in the study of AUTOMATIC 

DOOR OPENING SYSTEMS IN BUSWAY LINES BASED ON MICROCONTROLLER 

INTEGRATED WITH OPTICAL CHARACTER RECOGNITION is SDLC (System 

Development Life Cycle). 

This research will produce a prototype of an Automatic Doorstop Opener 

with Optical Character Recognition Technology that can distinguish a number plate 

from a Busway and not a Busway. 

Keyword: Busway, Prototype, Technology


