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BAB V 

PENUTUP 

 

V.1 Kesimpulan 

Berdasarkan hasil data perhitungan, perancangan dan pengujian 

RANCANG BANGUN SISTEM ANTI OVERLOADING PADA KENDARAAN 

BARANG BERBASIS MIKROKONTROLER MENGGUNAKAN SENSOR JARAK, 

maka dapat ditarik kesimpulan sebagai berikut: 

a) Penentuan batas jarak beban aman berdasarkan beban muatan yang 

diberikan pada mobil barang Daihatsu Gran Max (Pick Up) sesuai 

dengan Jumlah Berat Yang Diperbolehkan (JBB) sebesar 3 cm. Batas 

jarak beban aman tersebut sebagai dasar dalam membuat program 

dan konsep alat. 

b) Rancang bangun sistem anti overloading pada kendaraan barang 

berbasis mikrokontroler menggunakan sensor jarak merupakan suatu 

sistem instrumentasi terdiri dari beberapa komponen yang saling 

terhubung dan memiliki cara kerja fungsi masing-masing. Maka dari itu 

perlu dilakukan beberapa proses rancangan alat yang berkaitan antara 

lain perancangan alat pada aplikasi Fritzing, pemrograman Arduino 

IDE, pembuatan interface pada aplikasi Blynk dan terakhir perakitan 

komponen menjadi satu yang akan dikemas dalam sebuah box.  

c) Kinerja sistem anti overloading pada kendaraan barang berbasis 

mikrokontroler menggunakan sensor jarak pada alat peraga dengan 

beban yang diberikan dapat bekerja dengan baik. Alat dapat mengukur 

batas jarak beban aman dan beban muatan sebagai sistem pembatas 

muatan pada alat peraga serta alat dapat memberikan kinerja output 

sesuai dengan pemrograman yang telah dirancang seperti 

menampilkan hasil pembacaan jarak dan beban muatan pada 

handphone Android, memberi peringatan berupa lampu LED dan 

buzzer sebagai indikator, mengggerakan motor servo serta relay akan 

menghentikan putaran apabila sensor jarak mendeteksi batas jarak 

beban aman dibawah 3 cm. Tingkat akurasi dari fungsi sensor terhadap 
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pembacaan jarak yang dibandingkan dengan alat pengukur sebagai 

tolak ukur memiliki persentase rata-rata success 100% dan error 0%. 

d) Desain pemasangan dari sistem anti overloading menggunakan sensor 

jarak ultrasonik (HC-SR04) pada chasis bawah untuk mendeteksi batas 

jarak beban aman dan beban muatan antara rangka chasis bawah 

dengan dumper kendaraan. Sensor dihubungkan dengan kabel jumper 

sebagai masukan yang akan diproses oleh mikrokontroler Wemos D1 

R2. 

 

V.2 Saran 

Berdasarkan penelitian yang sudah dilakukan dan melihat adanya 

beberapa kekurangan pada hasil penelitian, maka peneliti memberikan 

saran sebagai berikut: 

a) Sistem anti overloading pada kendaraan barang berbasis 

mikrokontroler menggunakan sensor jarak dapat dikembangkan 

kembali mengikuti perkembangan teknologi agar lebih baik dan 

modern.  

b) Kinerja alat juga efektif saat kendaraan berjalan dan dapat dilakukan 

pada semua jenis kendaraan barang. 

c) Pada penelitian selanjutnya dapat diteliti lebih lanjut terkait 

perhitungan beban muatan berdasarkan pengukuran jarak untuk 

meningkatkan akurasi perhitungan tersebut. 

d) Perakitan komponen dilakukan dengan lebih teliti untuk mengurangi 

terjadinya trouble saat uji kinerja alat. 
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