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INTISARI 

Pada kendaraan bermotor, pelumasan merupakan suatu hal yang sangat 

penting. Pelumasan berfungsi untuk melumasi komponen logam atau metal yang 

bergesekan dalam mesin. Untuk menjaga performa mesin kendaraan tetap prima. 

Maka kita harus cermat dalam memilih jenis pelumas mesin atau oli yang akan 

digunakan. Menurut tingkat kekentalan oli (viskositas) yang dibutuhkan oleh 

kendaraan yang kita gunakan. Selain itu pemeriksaan dan pergantian oli secara 

berkala berperan penting dalam menjaga umur mesin kendaraan. 

Metode penelitian yang digunakan dalam penelitian ini adalah Research and 

Development yang merupakan metode yang menghasilkan produk tertentu dari 

hasil yang pernah diteliti sebelumnya. Dalam uji coba produk sangat menentukan 

berhasil atau tidaknya alat yang telah dirancang peneliti. 

Untuk membantu dalam pengecekan oli bagi para pemilik kendaran bermotor 

dalam hal ini sepeda motor dalam itu peneliti merancang sebuah alat pendeteksi 

kelayakan oli pada kendaraan bermotor berbasis mikrokontroler. Perubahan nilai 

resistansi dari sensor IR (Infrared Resistor) setelah menerima pantulan cahaya dari 

LED (Light Emitting Diode) yang diletakkan diatas permukaan pelumas mesin atau 

oli menyebabkan tegangan yang diterima Arduino Uno mikrokontroller ATmega328 

membaca perubahan warna oli pada gelas ukur. 

Kata Kunci : Kendaraan bermotor, Pelumas, Rancang Bangun, Arduino Uno 
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ABSTRACT  

In motor vehicles, lubrication is a very important matter. Lubrication serves 

to lubricate metal or metal friction components in the machine. To maintain the 

performance of the vehicle remains prime. So we must be careful in choosing the 

type of engine lubricant or oil to be used. According to the viscosity of the oil that 

is required by the vehicle we use. In addition, inspection and change of oil 

periodically play an important role in keeping the vehicle's engine life. 

The research method used in this research is Research and Development 

which is a method that produces a specific product of the results previously 

researched. In testing the product determines the success or absence of tools that 

researchers have designed. 

To assist in oil checking for the owners of motorised vehicles in this case the 

motorcycle in the researcher devised an oil feasibility detection device on a 

microcontroller-based motor vehicle. Changes in resistance value from IR sensor 

(Infrared Resistor) after receiving light reflection from LED (Light Emitting Diode) 

that is placed on the surface of the engine or oil lubricant causing the received 

voltage Arduino Uno Microokontroller ATmega328 reads the change in oil color in 

a motor vehicle oil tray. 

 

Keywords : Vehicle, Lubricant, Design, Arduino Uno


