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ABSTRAK 

Semakin pesatnya perkembangan zaman salah satunya perkembangan 

pada kendaraan truck tangki yaitu blind spot area. Atas dasar latar belakang 

terserbut selanjutnya muncul permasalahan bagaimana membuat rancang bangun 

blind spot area pada kendaraan truck tangki agar dapat memberi peringatan 

kepada pengemudi jika adanya suatu benda/objek pada area blind spot.  

Penelitian ini bertujuan untuk merancang bangun alat yang akan 

memberikan informasi dan peringatan terhadap pengemudi adanya objek di area 

blind spot berbasis mikrokontroler arduino uno. Metode yang digunakan adalah 

metode uji responsif deteksi alat terhadap objek. Pengujian dilakukan dua kali, 

yang pertama yaitu pengujian prototipe dan yang kedua pengujian dialakukan 

pada kendaraan truck tangki secara langsung untuk menguji efektivitas alat baik 

peringatan berupa suara maupun dari tampilan LCD.   

Dari pengujian yang telah dilakukan dapat diketahui bahwa rancang 

bangun blind spot area pada kendaraan truck tangki dapat mendeteksi objek yang 

berada di area blind spot dengan output dari alat yaitu peringatan bunyi dari 

buzzer, nyala lampu LED dan LCD yang menampilkan peringatan “HATI-HATI JAGA 

JARAK”. Dengan demikian dapat disimpulkan bahwa rancang bangun blind spot 

area pada kendaraan truck tangki bekerja dengan baik dalam memberikan 

peringatan kepada pengemudi. 

 

Kata kunci: Blind Spot Area, Arduino dan Truck Tangki 
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ABSTRACT 

      The more rapid development of the times one of them is the development in 

tank truck vehicles, namely the blind spot area. On the basis of the background, 

the problem arises how to design blind spot areas in tank trucks so that they can 

warn the driver if there is an object in the blind spot area. 

      This study aims to design and build tools that will provide information and 

warnings to drivers of objects in the blind spot area based on the arduino uno 

microcontroller. The method used is a responsive test method for detecting 

objects. The test is carried out twice, the first is prototype testing and the second 

is carried out on a tank truck directly to test the effectiveness of the tool both in 

the form of sound and from the LCD display. 

      From the tests that have been done, it can be seen that the design of blind 

spot area in tank truck vehicles can detect objects that are in the blind spot area 

with the output of the tool, namely the sound warning from the buzzer, LED and 

LCD lights that display the warning "CAREFULLY PROTECTION DISTANCE ". This 

it can be concluded that the design of the blind spot area in the tank truck works 

well in giving warning to the driver. 

 

Keywords: Blind Spot Area, Arduino and Tank Truck 
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