BAB V
PENUTUP

5.1 Kesimpulan
Berdasarkan uraian perancangan, pembuatan dan pembahasan tentang
RANCANG BANGUN JEMBATAN OTOMATIS PADA HALTE BRT TRANS
JATENG BERBASIS ARDUINO dapat disimpulkan :

1. Rancang bangun jembatan otomatis pada halte BRT Trans Jateng
berbasis arduino menggunakan sensor jarak ultrasonik dapat terealisasi
menjadi sebuah prototype namun masih perlu di kembangkan secara
langsung pada halte BRT Trans Jateng.

2. Kinerja rancang bangun jembatan otomatis berbasis arduino
menggunakan sensor jarak ultrasonik dapat diperoleh dengan
pembacaan sensor terhadap objek/benda. Berfungsinya motor servo
sebagai aktuator yang bergerak secara otomatis untuk mendorong
jembatan keluar dari halte dengan panjang maksimal yaitu 5 cm karena
telah dilakukan perbandingan skala 1:9 dari jarak sesungguhnya 45 cm.
Selain menggunakan aktuator motor servo rancang bangun jembatan
otomatis juga menggunakan aktuator lain yaitu lampu led dan buzzer,
sebagai pertanda jembatan akan keluar di rancang bangun dan dapat

berfungsi dengan baik.
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5.2 Saran

Saran Pemanfaatan alat RANCANG BANGUN JEMBATAN
OTOMATIS PADA HALTE BRT TRANS JATENG BERBASIS ARDUINO
adalah sebagai berikut :

1.

Penelitian ini perlu diterapkan pada halte BRT yang
sesungguhnya, karena banyaknya manfaat yang akan
didapatkan, dan perlu adanya peran pemerintah untuk terus
mendukung kemajuan teknologi anak bangsa.

Diharapkan untuk penerapan di halte BRT sesungguhnya dapat
menggunakan mikrokontroler arduino dan sensor jarak
ultrasonik, karena dari segi harga lebih ekonomis dan tingkat

kerumitan yang mudah dipahami.
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