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ABSTRAK

Berbicara mengenai angkutan umum tentu tidak lepas dari keselamatan
dan kenyamanan penumpang. Tingkat keselamatan angkutan umum di Indonesia
masih tergolong cukup kurang. Salah satunya pada saat naik maupun turun di
angkutan umum BRT (Bus Rapid Transit) yang dimana BRT menggunakan halte
dengan deck yang cukup tinggi dan kurang merapatnya bus ke halte yang
mengakibatkan kecelakaan yaitu terjatuhnya penumpang dari halte pada saat
akan menaiki bus maupun sebaliknya. Untuk mengantisipasi hal tersebut perlu
dilakukan langkah pencegahan diantaranya, memberikan jembatan otomatis

yang dapat keluar menyesuaikan jauhnya jarak antara halte dengan bus.

Metode Penelitian yang digunakan pada penelitian ini adalah Research and
Development yang merupakan metode untuk menghasilkan dan
menyempurnakan produk yang pernah diteliti sebelumnya. Uji coba prototype
sangat menentukan berhasil atau tidaknya alat yang telah dirancang peneliti.
Prosedur yang digunakan dalam penelitian rancang bangun jembatan otomatis
berbasis arduino menggunakan sensor jarak ultrasonik yang berfungsi sebagai
pendeteksi jarak antara objek terhadap prototype halte dengan tiga macam
output yaitu motor servo, buzzer, dan led. Setelah rancang bangun jembatan
otomatis sudah jadi selanjutnya dilakukan pengujian untuk mengetahui bahwa

prototype bisa bekerja dengan baik.

Penguijian rancang bangun jembatan otomatis dengan mendekatkan objek
ke sensor jarak ultrasonik kemudian jembatan keluar secara otomatis dengan
panjang yang telah ditentukan. Dari hasil pengujian yang telah dilakukan,
kemudian di validasikan oleh empat validator bahwa rancang bangun jembatan
otomatis dapat menghubungkan jarak antara halte dengan bus dan dinyatakan

valid.

Kata Kunci : Keselamatan penumpang, rancang bangun, jembatan otomatis,
prototype, Arduino
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ABSTRACT

Talking about public transportation certainly can not be separated from the
safety and comfort of passengers. The level of safety of public transport in
Indonesia is still quite lacking. One of them is when riding or disembarking on
BRT (Bus Rapid Transit) public transportation, where BRT uses a bus stop with a
high enough deck and the lack of close to the bus that causes an accident,
namely the fall of passengers from the bus stop when going on the bus and vice
versa. To anticipate this, preventive measures need to be taken, including
providing an automatic bridge that can exit adjusting the distance between the

bus stop and bus.

The research method used in this research is Research and Development
which is a method for producing and perfecting products that have been
previously studied. The prorotype trial will determine the success or failure of the
tool that the researcher has designed. The procedure used in the arduino-based
automatic bridge design research uses an ultrasonic proximity sensor which
functions as a distance detector between object and prototype stop with three
outputs, namely servo motor, buzzer, and led. After the design of the automatic
bridge was completed, further testing was carried out to find out that the

prototype could work well.

Testing the design of an automatic bridge by bringing the object closer to
the ultrasonic proximity sensor then the bridge comes out automatically to a
specified length. From the results of tests that have been done, then validated by
three validators that the design of an automatic bridge can connect the distance

between the bus stop and the bus is declared valrd.

Keywords : Passenger safety, design, automatic bridge, prototype, Arduino.
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