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ABSTRAK

Tingkat kecelakaan lalu lintas di Indonesia masih tergolong tinggi. kegagalan
fungsi rem menjadi salah satu penyebab kecelakaan yang paling sering terjadi,
salah satu penyebab pertama yaitu brake fade yang mengakibatkan hilangnya
koefisien gesek pada rem tersebut dan kedua yaitu over /load yang menyebabkan
rem tidak berfungsi secara maksimal. Untuk mengantisipasi hal tersebut perlu
dilakukan langkah pencegahan diantaranya, memberikan automatic emergency
brake system dengan mengaktifkan Aandbrake dan exhaust brake dan
memberikan peringatan pada pengemudi sehingga dapat mencegah terjadinya
kegagalan sistem rem.

Metode Penelitian yang digunakan pada Penelitian ini adalah Research and
Development yang merupakan metode untuk menghasilkan dan menyempurnakan
produk yang pernah diteliti sebelumnya. Uji coba produk sangat menentukan
berhasil atau tidaknya alat yang telah dirancang peneliti. Prosedur yang
dilaksanakan dalam penelitian rancang bangun sistem anti rem blong pada rem
tromol berbasis mikrokontroler menggunakan sensor temperatur dan sensor beban
mengadaptasi pada model pengembangan Analize, Design, Development,
Implementation and Evaluation (ADDIE)

Desain pengembangan alat rancang bangun sistem anti rem blong pada rem
tromol berbasis mikrokontroler menggunakan sensor beban dan sensor temperatur
dapat terealisasi menjadi sebuah alat namun belum dapat disimulaslikan langsung
pada kendaraan. Kinerja automatic Emergency Brake system ini dapat diperoleh
dengan pembacaan sensor temperatur dan sensor beban, berfungsinya motor
servo sebagai actuator yang bergerak secara otomatis apabila sensor suhu
membaca temperatur lebih dari 121 °C dan Load Cell sensor mendeteksi beban
lebih dari 863,39 gr, Data akan ditampilkan melalui LCD monitor serta terdapat 3
lampu LED sebagai indikator sensor suhu, ketika sensor suhu mendeteksi suhu di
bawah 75 °C maka LED hijau akan menyala, ketika sensor suhu mendeteksi suhu
dari 75 °C sampai 120 °C maka lampu LED kuning akan menyala dan ketika sensor
suhu mendeteksi suhu di atas 121 °C maka lampu LED merah akan menyala
berbarengan dengan pergerakan motor servo. Hasil Kalibrasi temperatur sensor
dan load sensor diperoleh R? = 0,9999. Hasil R? dapat disimpulkan bahwa alat ini
memiliki ketelitian yang tinggi.

Kata Kunci : Kecelakaan lalu lintas, brake fade, over load, Sensor Temperatur,
sensor beban
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ABSTRACT

The level of traffic accidents in Indonesia is still relatively high. brake failure
is one of the most common causes of accidents, one of the first causes is the brake
fade which results in the loss of the coefficient of friction on the brake and
secondly, the over load which causes the brakes not to function optimally. To
anticipate this, prevention measures need to be taken, including giving an
automatic emergency brake system by activating the handbrake and exhaust brake
and giving a warning to the driver so as to prevent the brake system failure.

The research method used in this study is Research and Development, which
is a method for producing and perfecting products that have been studied before.
The product trial determines the success or failure of the tools designed by the
researcher. The procedure carried out in the design research of the anti-brake
system on microcontroller-based drum brakes uses a temperature sensor and load
sensor adapting to the model of Analize, Design, Development, Implementation
and Evaluation (ADDIE) development.

The design of the development of a non-brake anti-brake system design tool
on a microcontroller-based drum brake uses a load sensor and the temperature
sensor can be realized into a device but cannot be simulated directly on the vehicle.
Automatic performance This Emergency Brake system can be obtained by reading
the temperature sensor and load sensor, the functioning of the servo motor as an
actuator that moves automatically when the temperature sensor reads a
temperature of more than 121 °C and Load Cell sensor detects a load of more than
863.67 gr, Data will be displayed through the LCD monitor and there are 3 LED
lights as indicators of the temperature sensor, when the temperature sensor
detects a temperature below 75 °C then the green LED will light up, when the
temperature sensor detects temperatures from 75 °C to 120 °C the yellow LED
lights up and when the temperature sensor detects temperatures above 121 °C,
the red LED lights will light up along with the servo motor movement. Results of
temperature sensor calibration and load sensor obtained R? = 0.9999. R’ results
can be compared with the R product moment table. It can be seen that the R table
is smaller than the R empirical formula, the results are valid.

Keywords: 7raffic accident, brake fade, over load, temperature sensor, load
sensor.
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