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INTISARI

Kota Yogyakarta dikenal sebagai kota dengan warisan kebudayaan yang
kaya akan makna filosofi warga masyarakatnya. Pertumbuhan jumlah wisatawan
di daerah titik nol kilometer Yogyakarta sangat tinggi mengakibatkan problem
diantaranya menyeberang jalan sembarangan tanpa menggunakan fasilitas yang
ada. Sebagai informasi pada tahun 2020 jumlah pengguna zebra cross pada

waktu tertentu mencapai 243 penyeberang dalam waktu setengah jam.

Melihat banyaknya penyeberang pejalan kaki maka penelitian ini
menghadirkan solusi alternatif untuk meningkatkan ketertiban maupun
keselamatan bagi pejalan kaki pada zebra cross salah satunya megnggunakan
sensor arduino. Tujuan dari penelitian ini untuk membuat prototype desain alat
garis pembagi lajur pejalan kaki menggunakan sensor mikrokontroler arduino.
Metode yang digunakan dalam penelitian ini adalah eksperimen yang mana
dilakukan mulai tahap perencanaan, desain, perancangan, pemrograman, serta

skenario penempatan alat.

Cara kerja dari alat ini yaitu ketika sensor laser dan sensor LDR
mendeteksi adanya pejalan kaki yang tidak berada pada jalur maka logika high
akan diproses oleh mikrokontroler arduino dan mengirim perintah kepada led
merah untuk berkedip dan piezo buzzer berbunyi sebagai himbauan kepada

pejalan kaki agar tetap berada pada jalurnya dan menjaga jarak di zebra cross.

Kata kunci : Zebra Cross, Titiik Nol Km Yogyakarta, Mikrokontroler Arduino
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ABSTRAK

Yogyakarta known as kne of the cultural heritage city which the people
known for yhe phylosophy. The tourist growth on the zero kilometer point area
Yogyakarta causing some problem, for example acrossing the street without
using the zebracross. On the 2020, the amount of the zebra cross user on the

certain time reach 243 on 30 minute

As there are a lot of street crosser, this study trying to provide alternative
solutions to improve the discipline and the safety for the street crosser users.
The purpose of this study is to create prototype design of street line tools for
the pedestrian usung microcontroller arduino sendor. The method used on this
study is experiment which start with planning phase , design, implementatiin,

programming, and tools placement scenarios.

The tools work when the sensors lasers and LDR sensor detected when
there are a pedestrian that not on the lane so the high logic will prixesa the
arduino microcontroller and send order to red led to blink and the piezo buzzer
will produce a sound as alarm to the pedestrian so they have to keep on the lane

and maintain the distance with the zebracross

Keywords: Zebra Ccross, Zero kilometer point area Yogyakarta , Mikrokontroler

Arduino, Sensor Laser.
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